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Garantie - Haftungsausschluss

Alle Angaben in der vorliegenden Dokumentation wurden mit groRer Sorgfalt erarbeitet,
zusammengestellt und unter Einschaltung wirksamer Kontrolimaf3nahmen reproduziert. Irrtimer und
technische Anderungen sind vorbehalten. Die vorliegenden Informationen sowie die
korrespondierenden technischen Daten kénnen sich ohne vorherige Mitteilung andern. Kein Teil
dieser Dokumentation darf ohne vorherige Genehmigung durch den Hersteller reproduziert werden,
oder unter Verwendung elektronischer Systeme verarbeitet oder weiterverarbeitet werden.

Bauelemente, Gerate und Messwertsensoren von burster prazisionsmesstechnik (nachstehend
.Produkt‘ genannt) sind das Erzeugnis zielgerichteter Entwicklung und sorgfaltiger Fertigung. Fur die
einwandfreie Beschaffenheit und Funktion dieser Produkte Gibernimmt burster ab dem Tag der
Lieferung Garantie fur Material- und Fabrikationsfehler entsprechend der in der Produktbegleitenden
Garantie-Urkunde ausgewiesenen Frist. burster schlief3t jedoch Garantie- oder
Gewabhrleistungsverpflichtungen sowie jegliche dariiber hinausgehende Haftung aus fir
Folgeschaden, die durch den unsachgemafen Gebrauch des Produkts verursacht werden, hier
insbesondere die implizierte Gewahrleistung der Marktgangigkeit sowie der Eignung des Produkts fiir
einen bestimmten Zweck. burster Gbernimmt dariiber hinaus keine Haftung fiir direkte, indirekte oder
beildufig entstandene Schaden sowie Folge- oder sonstige Schaden, die aus der Bereitstellung und
dem Einsatz der vorliegenden Dokumentation entstehen.
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1 Sicherheitshinweise und Abkurzungen

1.1 Symbole

Am Gerat und dieser Anleitung warnen folgende Symbole vor Gefahren:

Symbole in der Anleitung

Achtung

Ein Sachschaden kann eintreten, wenn keine entsprechenden Vorsichtsmallnahmen
getroffen werden.

Warnung

Ein Sachschaden und Tod oder eine schwere Verletzung kénnen eintreten, wenn
keine entsprechenden VorsichtsmalRnahmen getroffen werden.

Symbole am Gerat

Text am Gerat beachten
Beachten Sie den Text neben/unter dem Warnzeichen:

,Vor Offnen Netzstecker ziehen! — Sicherheitshinweise beachten — Service nur durch
Fachleute.”

Elektrostatische Entladung. Nicht beruhren!
Elektrostatische Entladung kann den Piezo-Anschluss (F) beschadigen.

Vermeiden Sie eine elektrostatische Entladung am Anschluss F. Leiten Sie
elektrostatische Ladung ab.

1.2 Hinweise und Infos

Hinweis Ein Hinweis ist eine beachtenswerte Information fiir den effizienten Gerateeinsatz und

INFO

die Softwareoptimierung.

Verweise auf zuséatzliche Literatur, Handblcher, Datenblatter und Internetseiten.
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1.3 Abkilrzungen

BF

DGND
GSD

Pl

RTS
RxD/TxD-N
RxD/TxD-P
VP

1 0 of 186

Bus-Fehler

Datenlbertragungspotential

Geratestammdaten

PROFIBUS and PROFINET International (PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.)
Sendeanforderung (Request To Send)

Empfangs-/Sendedaten-N, A-Leitung

Empfangs-/Sendedaten-P, B-Leitung

Versorgungsspannung (+5 V) der Abschlusswiderstande



2 Einleitung

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Warnungen zur Projektierung und Installation der Gerate

Diese Bedienungsanleitung enthalt wichtige Informationen fir den
bestimmungsgemafien Gebrauch unserer Gerate am PROFIBUS. Es wurde fir
Personal erarbeitet, welches im Umgang mit elektrischen Geraten geschult und
qualifiziert ist.
Qualifiziertes und geschultes Personal sind Personen, die mindestens eine dieser
drei folgenden Voraussetzungen erflllen:
- Die Sicherheitskonzepte der Automatisierungstechnik sind lhnen
bekannt und als Projektierungspersonal sind Sie mit deren Umgang
vertraut.

- Sie sind Bedienungspersonal der Automatisierungsanlagen und im
Umgang mit der Anlage unterwiesen. Sie sind mit der Bedienung der in
dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Gerate vertraut.

- Sie sind Inbetriebnehmer oder fiir den Service eingesetzt und haben
eine Ausbildung absolviert, welche Sie zur Reparatur der
Automatisierungsanlagen befahigt. Aulerdem haben Sie eine
Berechtigung, Stromkreise und Gerate gemal den Normen der
Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen, zu erden und zu
kennzeichnen.

Achten Sie unbedingt bei der Inbetriebnahme der Gerate auf die jeweils geltenden
Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften.

Gerate und Einrichtungen der Automatisierungstechnik missen so eingebaut
werden, dass sie gegen ausreichend gegen unbeabsichtigte Betatigung geschutzt
sind.

Warnungen zum bestimmungsgemaRen Einsatz der Gerate

Es missen hard- und softwareseitig Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden,
damit ein Leitungsbruch nicht zu undefinierten Zustanden der
Automatisierungseinrichtung fihrt.

Bei Anlagen, die aufgrund einer Fehlfunktion grofle Sachschaden oder sogar
Personenschaden verursachen kénnen, missen Sicherheitsvorkehrungen
getroffen werden, die im Fehlerfall einen sicheren Betriebszustand herstellen. Dies
kann z.B. durch Grenzwertschalter, mechanische Verriegelungen usw. erfolgen.

Nehmen Sie keine unbefugten Anderungen am Gerat oder der PROFIBUS-
Schnittstelle vor.
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Achtung

e Verlegen Sie Strom-, Signal- und Sensorkabel stets so, um elektromagnetische
Storstrahlungen wahrend des Betriebs auszuschlieRen.

! e Der einwandfreie und sichere Betrieb der Gerate setzt sachgemalen Transport,

sachgerechte Lagerung, Aufstellung und Montage sowie sorgfaltige Bedienung
und Wartung voraus.

e Lassen Sie defekte Bauteile vom Hersteller tiberpriifen.

2.2 BestimmungsgemaRer Gebrauch

DIGIFORCE® 9307 ist ein Gerat zur Uberwachung von wiederkehrenden Produktionsprozessen. Der
Schwerpunkt liegt im Aufnehmen und Auswerten von Prozesssignalen, bei denen die physikalischen
Grolen, wie beispielsweise Kraft, Druck oder Drehmoment als Kurvenverlauf iber Weg, Winkel oder
Zeit in einem definierten Zusammenhang stehen. Der dabei resultierende Messkurvenverlauf wird mit
Hilfe von grafischen Bewertungselementen wie Fenster, Hillkurven und Schwellen analysiert. Das
Ergebnis der Analyse wird als ,IN ORDNUNG* (10) oder ,NICHT IN ORDNUNG" (NIO) eingestuft und
an verschiedenen Schnittstellen bereitgestellt.

Das Gerét ersetzt keine Sicherheitseinrichtung, wie etwa zur Notabschaltung von Pressen, wenn der
Pressdruck einen Grenzwert Uberschreitet.
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3 Technische Daten

3.1 PROFIBUS DP Systemdaten

Anzahl Gerate bzw. Module 126 mit Repeatern

Ubertragungsmedium Cu-Kabel entsprechend IEC 61158

Max. Bussegmentldnge 100 m ... 1200 m (baudratenabhangig / kabelabhangig)
Ubertragungsraten 9.6 kBaud ... 12 MBaud (kabelabhangig)

Weitere Information zu PROFIBUS DP finden Sie auf der Internetseite der PROFIBUS and
PROFINET International (PROFIBUS Nutzerorganisation e.V.) unter: www.profibus.com.

3.2 Typ 9307 Geratedaten

Unterstiitzte Ubertragungsraten 9,6 kBit/s 187,5 kBit/s 3000 kBit/s
19,2 kBit/s 500 kBit/s 6000 kBit/s
93,75 kBit/s 1500 kBit/s 12000 kBit/s
Busanschluss 9-polige D-SUB Buchse (Female)
Identhummer 0DOD Hex
GSD-Datei BUR _0DOD.gsd
Adressbereich 1 ... 126 [default adress 2]

3.3 Elektrische Sicherheit

Verpolungsschutz Ja

Luft-/Kriechstrecken Nach DIN EN 61010-1
Potentialtrennung Zwischen Feldbus und interner Elektronik
Priifspannung DC 500 V
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3.4 Elektromagnetische Vertraglichkeit

3.41 Storfestigkeit
Storfestigkeit gem. EN 61326-1:2006

Industrielle Umgebung

3.4.2 Stoéraussendung
Storaussendung gem. EN 61326-1:2006
Klasse A

EN 61000-3-2:2000

EN 61000-3-3:1995+A1:2001

3.5 Hinweise zur CE-Kennzeichnung

burster Gerate, die das CE-Kennzeichen tragen, erfiillen die Anforderungen der EU-Richtlinien und
die dort aufgefiihrten harmonisierten europaischen Normen (EN).

Die EU-Konformitatserklarungen werden gemaf der Richtlinien fur die zustdndigen Behdérden zur
Verfligung gehalten. Eine Kopie der Konformitatserklarung ist in den jeweiligen Gerateunterlagen.

14of186



burster

4 Installation

Bitte beachten Sie, dass die Pl (www.profibus.com) zahlreiche Zusatzdokumente zur Planung,
Montage und Inbetriebnahme von Profibusteilnehmern zum Download anbietet.

4.1 Anschluss der Feldbusleitungen
burster Gerate mit PROFIBUS haben fiir den Feldbusanschluss eine 9-pol. D-Sub-Buchse.

PIN Meaning

Schirm

NC

RxD/TxD-P

NC

DGND

VP +5 V (Busabschluss)
NC

RxD/TxD-N

NC

© 0o N O o b~ W DN -

4.2 Verkabelung der Feldbusleitungen

Am PROFIBUS mit RS 485 Ubertragungstechnik werden alle Gerate in einer Linienstruktur
angeschlossen. Die Busleitung besteht aus einem verdrillten und geschirmten Adernpaar.

Die Feldbusleitung ist in der IEC 61158 als Leitungstyp A spezifiziert und muss bestimmte
Leitungsparameter aufweisen.
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4.21 Parameter Wert

Wellenwiderstand in Q 135 ... 165f0r 3 ... 30 Mhz
Betriebskapazitat < 30 pF/m
Schleifenwiderstand (Q/km) <110
Aderndurchmesser (mm) *) > 0,64

Adernquerschnitt (mm? *) > 0,34

*) Die verwendeten Adernquerschnitte missen den Anschlussmoglichkeiten am Busstecker
entsprechen. Mit dem Leitungstyp A ergeben sich abhangig von der Ubertragungsgeschwindigkeit
maximale Leitungslangen fir ein Bussegment.

4.2.2 Ubertragungsgeschwindigkeit

Ubertragungsgeschwindigkeit Max. Bussegmentlange
9,6...93,75 kBaud 1200 m

187,5 kBaud 1000 m

500 kBaud 400 m

1500 kBaud 200 m

3000 /6000 /12000  kBaud 100 m

Die am Markt angebotenen Stecker bieten die Méglichkeit, das kommende und das gehende
Datenkabel direkt im Stecker zu verbinden. Dadurch werden Stichleitungen vermieden und der
Busstecker kann jederzeit, ohne Unterbrechung des Datenverkehrs, am Bus auf- und abgesteckt
werden. In diesen Steckern ist ein zuschaltbarer Busabschluss integriert. Aufgrund der kapazitiven
Last des Teilnehmers und der somit erzeugten Leitungsreflexion sollen Anschlussstecker mit
integrierten Langsinduktivitaten verwendet werden. Dies ist bei Ubertragungsraten von > 1,5 MBaud
unerlasslich.

9-pin SUB-D Weitere 9-pin SUB-D
Stecker Feldbus Teilnehmer Stecker

’ VP

Cm - ——— = 6
Om ; 3 -2
3 = Pin 3 - A-Leitung OO -3
4 : -4
1 m- 5 -1
O | DTN RN T 2
8 8

o~
11
e
—e-
390 Q
|
N

— DGND | o 5

Abbildung 1: Verkabelung der Busleitungen mit Busabschluss
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Hinweis

burster

Beim Anschluss der Teilnehmer ist darauf zu achten, dass die Datenleitungen nicht
vertauscht werden.

Der Busabschluss ist unbedingt am Anfang und Ende der Busleitung zu
installieren. Der Busabschluss benétigt die Versorgungsspannung VP aus dem
Geréat. Daher ist sicherzustellen, dass das Slave-Gerat, welches an dem
Busabschluss installiert ist, immer mit Spannung versorgt wird. Aufgrund der
integrierten Langsinduktivitdten in den Anschlusssteckern ist zu vermeiden, dass
Stecker ohne angeschlossene Feldgerate installiert werden, da die fehlende
Kapazitat des Gerates Ubertragungsfehler verursachen kann.

Um eine hohe Storfestigkeit des Systems gegen elektromagnetische
Stdrstrahlungen zu erzielen, sollte unbedingt ein geschirmtes PROFIBUS-Kabel
verwendet werden. Der Schirm sollte mdglichst beidseitig und gut leitend tUber
grof¥flachige Schirmstellen an Schutzerde angeschlossen werden. Weiterhin ist zu
beachten, dass das Kabel moglichst separat von allen starkstromfiihrenden Kabeln
verlegt wird. Bei Datenraten > 1,5 Mbit/s sind Stichleitungen unbedingt zu
vermeiden.

Potentialunterschiede durch verschiedene Netzeinspeisungspunkte
unterschiedlicher Anlagenteile mussen durch Verlegen einer
Potentialausgleichsleitung reduziert werden.

4.3 Bedeutung der Status-LEDs

FIELDBUS

ouT

IN

LED Bedeutung

BF Bus-Fehler

Boot Boot-Prozess aktiv

RN PROFIBUS-Kommunikation aktiv
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4.4 Projektieren eines PROFIBUS.DP-Systems

SPS

Systemkonfiguration - PROFIBUS
% HD I:I 1 } Konfigurator
[m]

/%/\’\\

2 0 2 2

Geratestammdaten-Datei GSD-Dateien

PROFIBUS-DP

-
‘e

burster burster
9310 9307
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4.5 Komplett-Einstellmenii (Einstellung PROFIBUS) im
DIGIFORCE® 9307

Zugriff auf das Menii

Beginnen Sie im Messmodus. Der Messmodus ist nach dem Einschalten des Gerates automatisch
aktiviert. Die Anzeige des Displays kann aufgrund der von Ihnen vorgenommen Einstellungen oder
der zuletzt vorgenommenen Messungen variiren.

Sie erreichen das ,Komplett-Einstellmen(“ aus dem Messmodus heraus, durch zweimaliges Drlcken
der Funktionstaste [F5].

&
{ = So geht's:

1 Driicken Sie im Messmodus zweimal [F5].

P O Line7_St-A Menu 9

Komplell-EinsteIImenﬁ

Grundeinstellung

Programmnummer 0
Programmname Line7_St-A
Kanaleinstellung

Messverfahren

Bewertung

Schaltpunkte
Einrichtbetrieb einfach
Einrichtbetrieb komplex
Sensortest

Frei definierbare Werte
Programmkopie

Enter

2 Driicken Sie [Enter], um das Menii ,Grundeinstellungen* zu &ffnen.

P 2ProgName Meni 19

Grundeinstellungen

Definition der Funktionstasten in den Messmenis
Zuordnung der SPS Ausgange
Zugriffsberechtigung

Freigabe der Messmeniis

Info Menu

LCD Einstellung

Datum und Uhrzeit

Bediensprache

Schnittstellen (RS232/USB/Ethernet)
Einstellung Ampelfunktion
Einstellung Auftragsblatt
Einstellung PROFIBUS

Enter
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3 Waihlen Sie mit den Pfeiltasten ¥ oder Adas Menii ,Einstellung PROFIBUS* aus
und driicken Sie [Enter].

Parameter

Stationsadresse

Steuerung liber

Zyklischer
Datenaustausch

P 2|ProgName ' Menii 56

Einstellung PROFIBUS

Stationsadresse 2
Steuerung iber SPS

Zyklischer Datenaustausch Mode4
Version Feldbuskarte PB-vV201103

Geben Sie hier die PROFIBUS-Adresse fiir das Gerat ein.
Glltiger Adressbereich: 1 ... 126

PROFIBUS: DIGIFORCE® 9307 reagiert ausschlieRlich auf Steuersignal
(Eingange) der PROFIBUS-Schnittstelle.

SPS: DIGIFORCE® 9307 reagiert ausschlieBlich auf Steuersignal
(Eingange) der SPS E/A Schnittstelle.

Bei Steuerung Uber SPS E/A erfolgt dennoch eine Datentibergabe im
zyklischen PROFIBUS DP Protokoll.

Anzeige des aktiven Modus im zyklischen Dienst PROFIBUS DP (siehe
Ubersicht in Kap. 6.1 Bedeutung der Inhalte der verschiedenen Protokoll-
Modi)

Version Feldbuskarte Anzeige der Software-Version der Feldbus-Optionshardware.
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5 PROFIBUS

5.1 Ubersicht

PROFIBUS wurde als offener Feldbus entwickelt. Er wurde in der DIN 19 245 genormt und ging
spater in die standardisierte IEC 61158 Uber. PROFIBUS ist ein Medium zur reinen Datenubertragung
wie z.B. RS232.

Es gibt zwei unterschiedliche Kommunikationsarten

e Zyklische Dienste PROFIBUS DP (Dezentrale Peripherie)
e Azyklische Dienste PROFIBUS DPV1 (Optionaldienste)

PROFIBUS DP (Dezentrale Peripherie) ist eine PROFIBUS-Variante, die auf die Anforderungen fir
den schnellen, effizienten Datenaustausch zwischen einer Steuerung (SPS/PC) und dezentralen
Peripheriegeraten ausgelegt ist.

Physik: Ahnlich RS 485

Ein DP-System besteht normalerweise aus einem Master und mit Repeatern bis zu 126 Slaves. Bei
Systemen mit mehreren Mastern hat jeder Master ihm fest zugewiesene Slaves.

Master: Ein DP-Master tauscht die Daten iiber PROFIBUS DP mit den Slaves aus und tGberwacht den
Bus. Er Ubertragt die Daten zwischen der Gibergeordneten Steuerung und den dezentralen
Peripheriegeraten.

Slave: Die DP-Slaves bilden das Bindeglied zur Messtechnik. Sie bereiten die Eingangsdaten der
messtechnischen Applikation fiir die Kommunikation zum Master auf und geben die Ausgangsdaten
(Steuersignale) des Masters aufbereitet an die Messelektronik weiter.

Der PROFIBUS nutzt zur Datenlbertragung das Master-Slave-Verfahren. Der Master liest zyklisch die
Eingangsdaten von den Slaves und schreibt die Ausgangsdaten an die Slaves.

PROFIBUS DP Merkmale

e Ubertragungsrate von 9,6 kBaud bis zu 12 MBaud
¢ Kurze Reaktionszeiten und hohe Stdrsicherheit
e Master- und Slave-Diagnose

¢ Einzelne Slaves kdnnen ausfallen oder abgeschaltet werden, ohne dass der
laufende Busbetrieb gestort wird.

o Komplette Buskonfiguration ist in einem Master hinterlegt.

¢ Jeder Slave besitzt eine herstellerspezifische Kennung, die durch die Pl vergeben
wird.

¢ Die Slaves sind durch die Geratestammdaten (GSD-Datei) beschrieben. Diese Datei
wird in die Konfigurationssoftware importiert und erleichtert die Konfiguration des
Slaves.
PROFIBUS DP Datenaustausch

Der Master tauscht mit jedem seiner Slaves nacheinander (reihum im Kreis) immer die gleiche Anzahl
von Datenbytes aus. Dadurch bleibt die Gesamtlaufzeit immer konstant.

Jeder Slave muss innerhalb eines festen Zeitfensters antworten.

21 of 186



burster

Theoretisch sind 240 Byte pro Antwort maglich.
Der Slave muss immer mit der gleichen Datenlédnge antworten.

Im Allgemeinen dauert dem Anwender die Abfrage von 240 Byte bei einem Slave zu lange, da
dadurch die Gesamizykluszeit zu grol® wird. Deshalb werden beim DIGIFORCE® 9307 verschiedene
modifizierte Antwortlangen (6.1 Bedeutung der Inhalte der verschiedenen Protokoll-Modi Seite 25)
bereitgestellt.

PROFIBUS DPV1 Datenaustausch

Bei PROFIBUS DPV1 kann ein Master mit einem azyklischen Buszugriff auf einzelne
Gerateeigenschaften zugreifen und sie auslesen oder neue Werte fir diese Eigenschaften eintragen.

Diese Buszugriffs-Option wird vom DIGIFORCE® 9307 unterstiitzt.
Weitere Informationen
Die PI stellt weitere Dokumente im Internet bereit:

www.profibus.com.

5.2 Allgemeines zum PROFIBUS Datenaustausch

Beim PROFIBUS DP (zyklischer Datenverkehr) muss in der Projektierungsphase definiert werden, wie
viele Byte zwischen Master und Slave, bei jedem zyklischen Zugriff, ausgetauscht werden (GSD-
Datei).

Mit den Informationen, die vom Master zum Slave Ubertragen werden, wird das Gerat gesteuert. Sie
bestehen beim DIGIFORCE® 9307 immer aus vier Byte. Die Bedeutung dieser vier Byte wird im
Kapitel 6.2 SPS-Eingange - Ubertragung vom Master zum Slave auf Seite 26 erlautert.

Die Informationen, die in Gegenrichtung vom Slave zum Master ibertragen werden, beinhalten die
Messergebnisse und Statusinformationen. Da das DIGIFORCE® 9307 ein sehr komplexes Messgerat
ist, gibt es sehr viele Informationen, die hier Ubertragen werden kdnnten. Dies ist jedoch nicht immer
sinnvoll. Wenn beispielsweise nur die Statusinformation von Interesse ist, macht es wenig Sinn,
unnotigerweise pro Zugriff mehr als 100 Byte Messergebnisse zu ibertragen, die dann im Master
nicht weiterverarbeitetet werden. Andererseits gibt es Anwendungen, bei denen die Messergebnisse
von einem bestimmten Fenster Ubertragen werden mussen, was nicht mdéglich ist, wenn nur die
Statusinformationen per Schnittstelle zur Verfiigung stehen. Um nun maoglichst viele Kundenwiinsche
zufriedenzustellen, wurden 5 verschiedene Kombinationenvon verschiedenen Messergebnissen
erarbeitet. Diese Varianten legen fest, welche Informationen zum Master gesendet werden. Der
Informationsgehalt der einzelnen Varianten (,Modi“) reicht von einer einfachen, kurzen Nachricht bis
hin zu aufwandigen, langeren Nachrichten mit vielen Informationen. Beispiel fiir eine kurze Nachricht
ist Mode 1, dieser beinhaltet nur SPS- und Statusinformationen und hierbei werden 8 Byte zum
Master Ubertragen. Beispiel fir eine aufwandige, lange Nachricht ist Mode 5, dieser beinhaltet SPS-
und Statusinfomationen, 30 FlieBkommawerte, welche im aktiven Messprogramm als ,Frei
definierbare Werte* festgelegt werden und die Live-Werte der maximal drei aktiven Messkanéle.
Hierbei werden 140 Byte zum Master gesendet. Der Anwender kann sich bei der Planung des
Systems die Variante aussuchen, welche seinen Anforderungen am besten entspricht und erhalt somit
genau die Daten, die er bendétigt.

22 of 186


http://www.profibus.com/

5.3 GSD-Datei

DIGIFORCE® Geréte mit der Option PROFIBUS werden mit einer CD ausgeliefert. Auf dieser befindet
sich u.a. die sogenannte Geratestammdaten-Datei “BUR_0DO0D.gsd“ (GSD-Datei). In dieser GSD-
Datei werden die physikalischen Eigenschaften des Gerates beschrieben (Baudrate, bestimmte
Bitzeiten, gesendete/empfangene Byte pro zyklischem Umlauf etc.).

Aufbau, Inhalt und Codierung dieser Geratestammadaten sind standardisiert, sodass eine Projektierung
beliebiger DP-Slaves mit Projektierungsgeraten verschiedener Hersteller moglich ist.

Die GSD-Datei macht keine Aussage darlber, welche Daten Ubertragen werden und wie diese
interpretiert werden mussen. Diese Elemente muss der Anwender der Bedienungsanleitung
entnehmen und in seinem Master entsprechend programmieren.

5.4 Daten-Konvertierung

5.4.1 Beschreibung der Datenformate in dieser Anleitung

Im Folgenden wird der Datenaustausch in den einzelnen Modi beschrieben. Die Bezeichnungen SPS-
Eingange und SPS-Ausgange beziehen sich auf das DIGIFORCE®9307. Fiir den Master gelten diese
Bezeichnungen entsprechend umgekehrt.

Die Bedeutung der SPS-In/SPS-Out Bits ist identisch zu den parallelen SPS 1/0O-Ports direkt am Gerat
und kann der Bedienungsanleitung des DIGIFORCE® 9307 entnommen werden.

Die erwahnten FlieRkommazahlen (,float”) bestehen aus 4 Byte (32Bit) und beziehen sich auf den
Standard IEEE-754.

Zahlen, die ohne besondere Kennzeichnung oder in Verbindung mit den Kennzeichnungen ,d“ und
.dez“ verwendet werden, sind Dezimalzahlen (Beispiel: 1234, 1234dez, dez1234, 1234d).

Zahlen, die in Verbindung mit den Kennzeichnungen ,,0x“ oder ,hex“ verwendet werden, sind
Hexadezimalzahlen (Beispiel: 0x1234, 1234hex, hex1234, 1234h).

Zahlen, die in Verbindung mit den Kennzeichnungen ,b“ oder ,bin“ verwendet werden, sind
Binarzahlen (Beispiel: b1100, 1100bin, bin1100, 1100b).
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5.4.2 Problembehandlung beim Auslesen von FlieBRkommazahlen

Betroffen sind nur Falle, bei denen FlieRkommazahlen aus dem DIGIFORCE® 9307 ausgelesen
werden missen (bei zyklischem Protokoll mit Profimode > 1).

FlieBkommazahlen (Datentyp ,REAL®) werden, gema0R IEEE, in vier Byte kodiert Ubertragen (siehe
Kapitel 6 PROFIBUS DP Datenprotokoll auf Seite 25). Je nach eingesetztem SPS-Typ kann es dabei
zu Problemen kommen:

Ursache

Beim DIGIFORE® 9307-PROFIBUS wird das Vorzeichen-Byte zuerst Ubertragen. Einige Steuerungen
erwarten dieses Byte nicht an der niedrigsten, sondern an der héchsten der vier Adressen. Dies flihrt
zwangslaufig zur Fehlinterpretation des Zahlenwertes. In diesem Fall muss die Steuerung die Byte-
Reihenfolge der vier Byte entsprechend der Abbildung tauschen.

[ Byted |I| Byte 3 |‘| Byte 2 ||| Byte1 |
[ Bytea [ Byte3 [ Bytt2 |[  Byte1 |
High address Low address
Abbildung 2: Tausch der Byte-Reihenfolge durch die SPS bei Fehlinterpretation

von FlieRkommazahlen
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6 PROFIBUS DP Datenprotokoll

6.1 Bedeutung der Inhalte der verschiedenen Protokoll-
Modi

Ubersicht der verfligbaren PROFIBUS-DP Modi

Mode Inhalt Liénge/Byte Byte

SPS-Ausgange 4

1 > 8 bytes
Bewertungsinformation 4
SPS-Ausgange 4

2 Bewertungsinformation 4 > 56 bytes
12 evaluation values (float), selectable list M5-1* 12x4
SPS-Ausgange 4
Bewertungsinformation 4

3 > 104 bytes
12 evaluation values (float) , selectable list M5-1* 12x4
12 evaluation values (float) , selectable list M5-2* 12x4
SPS-Ausgange 4
Bewertungsinformation 4

4 12 evaluation values (float) , selectable list M5-1* 12x4 > 128 bytes
12 evaluation values (float) , selectable list M5-2* 12x4
6 evaluation values (float), selectable list curve* 6x4
SPS-Ausgange 4
Bewertungsinformation 4
12 evaluation values (float) , selectable list M5-1* 12x4

5 > 140 bytes
12 evaluation values (float) , selectable list M5-2* 12x4
6 evaluation values (float), selectable list curve* 6x4
3 life values (X, Y1, Y2) *' 3x4

* Die Auswabhlliste enthalt die Werte, welche im DIGIFORCE® 9307 Controller definiert sind.
Die folgenden Werte sind verfligbar:

¢ Aligemeine Kurvendaten Y1
¢ Aligemeine Kurvendaten Y2
o Bewertungsergebnisse der mathematischen Funktionen

e Bewertungsergebnisse jedes einzelnen Bewertungselements (z.B.
Fenstereintritt/Fensteraustritt/ erweiterte Bewertungsergebnisse wie minimale und
maximale Fenstergrenzen Xpin, Xmax, Ymin» Ymax Grenzwertliberschreitung).
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*! Die Livewerte der Sensorkanale werden mit einer Rate von 100 Hz aktualisiert. Eine Aktualisierung
der Werte findet nur statt, wenn sich das DIGIFORCE® 9307 in der Messbereitschaft bzw. in einer
aktiven Messung befindet.

So wird die Auswahlliste definiert: Die Parametrierung der Auswahlliste wird im ,Komplett-
Einstellmend® unter dem Mentpunkt ,Frei definierbare Werte* vorgenommen (siehe
Bedienungsanleitung DIGIFORCE® 9307 Kapitel 5.13 Frei definierbare Werte). Beachten Sie, dass
diese Einstellungen nur fiir ein spezifisches Messprogramm gelten.

6.2 SPS-Eingange - Ubertragung vom Master zum Slave

Es werden immer 4 Byte SPS-In-Daten fir das DIGIFORCE® 9307 vom PROFIBUS-Master zum
DIGIFORCE® 9307 Ubertragen. Diese Bits entsprechen in der Funktion den parallelen SPS-Eingangen
im DIGIFORCE® 9307 (fir eine detaillierte Beschreibung dieser Signale siehe Bedienungsanleitung
DIGIFORCE® 9307 Kapitel 5.3.9 SPS-Ausgange zuordnen).

6.2.1 SPS-Eingange Byte 1 (Master zum Slave)

SPS-Eingdnge Byte 1 (Master > Slave)

Valid values: IN_PROGO Bit 0 LSB
IN_PROG1 Bit 1

Setze reservierte Bits auf '0’ IN_PROG2 Bit 2
IN_PROG3 Bit 3
IN_PROG4 Bit 4
reserviert Bit 5
reserviert Bit 6
reserviert Bit 7 MSB

6.2.2 SPS-Eingdnge Byte 2 (Master zum Slave)

SPS-Eingange Byte 2 (Master = Slave)

Valid values: IN_STROBE Bit 0 LSB
IN_ACK_OK Bit 1

Setze reservierte Bits auf '0' IN_ACK_NOK Bit 2
IN_TEST_OP Bit 3
IN_TEST_OPC Bit 4
IN_AUTO Bit 5
reserviert Bit 6
IN_REF_MEAS Bit 7 MSB
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6.2.3 SPS-Eingange Byte 3 (Master zum Slave)

SPS-Eingdnge Byte 3 (Master = Slave)

Valid values: IN_RESET
IN_PROG6*

Setze reservierte Bits auf '0’ IN_STEST
IN_PROG5*
IN_LTEST
IN_TAREX
IN_TAREY1
IN_TAREY2

Bit 0 LSB
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7 MSB

burster

* IN_PROG]I6..5] erfordert die 9307 Firmware fir 128 Messprogramme. Wenn nicht benétigt, setzen

Sie dieses Bit auf “0”.

6.2.4 SPS-Eingdnge Byte 4 (Master zum Slave)

SPS-Eingdnge Byte 4 (Master > Slave)

Valid values: IN_START
reserviert

Setze reservierte Bits auf '0' reserviert
reserviert
reserviert
reserviert
reserviert

reserviert

Bit 0 LSB
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7 MSB

Hinweis In allen zyklischen Modi werden immer 4 Byte vom Master zum Slave Ubertragen. Mit
diesen 4 Byte wird das Gerat per PROFIBUS gesteuert. Die Bedeutung dieser 4 Byte ist

in allen Modi gleich.
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6.3 SPS-Ausginge - Ubertragung vom Slave zum Master

Die Daten beziehen sich auf die SPS-Ausgange des DIGIFORCE® 9307. Die hier beschriebenen
Daten werden vom DIGIFORCE® 9307 zum PROFIBUS-Master Ubertragen.

Die Bedeutung der SPS-In/SPS-Out Bits ist identisch zu den parallelen SPS 1/0-Ports direkt am Gerat
und kann der Bedienungsanleitung des DIGIFORCE® 9307 entnommen werden. Die zugehorigen
Signalflussdiagramme finden Sie ebenfalls in der Bedienungsanleitung des DIGIFORCE® 9307.

6.3.1 SPS-Ausgange Byte 1

SPS-Ausgange Byte 1 (Slave > Master)

Valid values: OUT_READY
OUT_ERROR
OUT_NOK_ONLA1
OUT_NOK_ONL2
OUT_OK
OUT_NOK
OUT_s1
OUT_S2

Bit 0 LSB
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7 MSB

6.3.2 SPS-Ausginge Byte 2 (9307 einstellbare Ausgénge)

SPS-Ausgange Byte 2 (Slave = Master)

Valid values: PLC _OUTS8
PLC_OUT7
PLC_OUT6
PLC_OUT5
PLC_OUT4
PLC_OUT3
PLC_OUT2
PLC_OUT1
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6.3.3 SPS-Ausginge Byte 3 (9307 einstellbare Ausgange)

SPS-Ausgéinge Byte 3 (Slave > Master)

Valid values:

PLC_OUT9

PLC_OUT10
PLC_OUT11
PLC_OUT12
PLC_OUT13
PLC_OUT14
PLC_OUT15
PLC_OUT16

Bit 0 LSB
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7 MSB

6.3.4 SPS-Ausgange Byte 4 (9307 einstellbare Ausgange)

SPS-Ausginge Byte 4 (Slave > Master)

Valid values:

reserviert

PLC_OUT23
PLC_OUT22
PLC_OUT21
PLC_OUT20
PLC_OUT19
PLC_OUT18
PLC_OUT17

Bit 0 LSB
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7 MSB

Hinweis Beachten Sie, dass die SPS-Ausgénge PLC_OUT[23..1] mit verschiedenen Funktionen
belegt sein kdnnen. Die Belegung kann in den Grundeinstellungen des DIGIFORCE®
9307 unter “SPS-Ausgange zuordnen” verandert werden (siehe Bedienungsanleitung
DIGIFORCE® 9307 Kapitel 5.3.9 SPS-Ausgange zuordnen).

6.3.5 Standardbelegung der Ausgange Byte [4..2] einstellbare Ausgange

9307 einstellbare SPS-Ausgédnge der Standardbelegung

PLC_OUT1
PLC_OUT2
PLC_OUT3
PLC_OUT4

OUT_STROBE
OUT_OK_SENSORTEST
OUT_NOK_WINDOW_9
OUT_PROGO
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9307 einstellbare SPS-Ausgédnge der Standardbelegung

PLC_OUT5 OUT_PROG1

PLC_OUT6 OUT_PROG2

PLC_OUT7 OUT_PROG3

PLC_OUTS OUT_PROG4

PLC_OUT9 OUT_S3

PLC_OUT10 OUT_s4

PLC_OUT11 OUT_NOK_WINDOW._8
PLC_OUT12 OUT_NOK_WINDOW_7
PLC_OUT13 OUT_NOK_WINDOW_6
PLC_OUT14 OUT_NOK_WINDOW_5
PLC_OUT15 OUT_NOK_WINDOW_4
PLC_OUT16 OUT_NOK_WINDOW_3
PLC_OUT17 OUT_NOK_WINDOW_2
PLC_OUT18 OUT_NOK_WINDOW._1
PLC_OUT19 OUT_WARNING_TARE
PLC_OUT20 OUT_WARNING_TOOLCOUNT
PLC_OUT21 OUT_WARNING_TOTAL
PLC_OUT22 OUT_TEST_OP_SIMPLE
PLC_OUT23 OUT_TEST_OP_COMPLEX

6.4 Bewertungsinformation

Die Bewertungsinformation (4 Byte) beinhaltet die Bewertung jedes einzelnen Elementes.

6.4.1 Bewertungsinformation Byte 1

Bewertungsinformation Byte 1 (Slave = Master)

Valid values: Math_Evaluation_5 NOK Bit 0 LSB
Math_Evaluation_6_NOK Bit 1
Rotary Switch_1 _NOK Bit 2
Rotary_Switch_2 NOK Bit 3
MeasChannel_Overload Bit 4
Curve_Y1_NOK Bit 5
Curve_Y2 _NOK Bit 6
Global_NOK* Bit 7 MSB
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*Die Bewertung des DIGIFORCE® 9307 ist NIO, wenn einer der aktiven Messkanale wahrend der

Messung Ubersteuert ist.

6.4.2 Bewertungsinformation Byte 2

Bewertungsinformation Byte 2 (Slave = Master)

Valid values: Threshold_3 NOK
Threshold_4 NOK
Envelope_1_NOK
Envelope 2_NOK

Math_Evaluation_1_NOK
Math_Evaluation 2 NOK
Math_Evaluation_3 NOK
Math_Evaluation 4 NOK

6.4.3 Bewertungsinformation Byte 3

Bewertungsinformation Byte 3 (Slave > Master)

Valid values: Window_9 NOK
Window_10_NOK
Trapezoid X1 _NOK
Trapezoid X2 _NOK
Trapezoid_Y1_NOK
Trapezoid_Y2 _NOK
Threshold_1_NOK
Threshold 2 NOK

6.4.4 Bewertungsinformation Byte 4

Bewertungsinformation Byte 4 (Slave > Master)

Valid values: Window_1_NOK
Window_2_NOK
Window_3_NOK
Window_4_NOK
Window_5_NOK
Window_6_NOK
Window_7_NOK
Window_8_NOK

Bit 0 LSB
Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6
Bit 7 MSB

Bit 0 LSB

Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6

Bit 7 MSB

Bit 0 LSB

Bit 1
Bit 2
Bit 3
Bit 4
Bit 5
Bit 6

Bit 7 MSB
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6.5 Byte-Referenzliste

6.5.1 Mode 1

Daten vom Master zum Slave

Byte
0
1
2
3

Funktion

SPS-Eingange Byte 1
SPS-Eingange Byte 2
SPS-Eingange Byte 3
SPS-Eingange Byte 4

Daten vom Slave zum Master

Byte Funktion
0 SPS-Ausgange Byte 1
1 SPS-Ausgange Byte 2
2 SPS-Ausgange Byte 3
3 SPS-Ausgange Byte 4
4 Bewertungsinformation Byte 1
5 Bewertungsinformation Byte 2
6 Bewertungsinformation Byte 3
7 Bewertungsinformation Byte 4
6.5.2 Mode 2
Daten vom Master zum Slave
Byte Funktion
0 SPS-Eingange Byte 1
1 SPS-Eingange Byte 2
2 SPS-Eingange Byte 3
3 SPS-Eingange Byte 4

Daten vom Slave zum Master

Byte
0

Funktion

SPS-Ausgange Byte 1
SPS-Ausgange Byte 2
SPS-Ausgange Byte 3
SPS-Ausgange Byte 4

Abschnitt Kommentare
6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4

Abschnitt Kommentare
6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.3.4
6.4.1
6.4.2
6.4.3
6.4.4

Abschnitt Kommentare
6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4

Abschnitt Kommentare
6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.3.4



10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31

Funktion

Bewertungsinformation Byte 1
Bewertungsinformation Byte 2
Bewertungsinformation Byte 3
Bewertungsinformation Byte 4

M5-1 value_1 (1st Byte)

M5-1 value_1 (2nd Byte)
M5-1 value_1 (3rd Byte)
M5-1 value_1 (4th Byte)
M5-1 value_2 (1st Byte)
M5-1 value_2 (2nd Byte)
M5-1 value_2 (3rd Byte)
M5-1 value_2 (4th Byte)
M5-1 value_3 (1st Byte)
M5-1 value_3 (2nd Byte)
M5-1 value_3 (3rd Byte)
M5-1 value_3 (4th Byte)
M5-1 value_4 (1st Byte)
M5-1 value_4 (2nd Byte)
M5-1 value_4 (3rd Byte)
M5-1 value_4 (4th Byte)
M5-1 value_5 (1st Byte)
M5-1 value_5 (2nd Byte)
M5-1 value_5 (3rd Byte)
M5-1 value_5 (4th Byte)
M5-1 value_6 (1st Byte)
M5-1 value_6 (2nd Byte)
M5-1 value_6 (3rd Byte)

M5-1 value_6 (4th Byte)

Abschnitt
6.4.1

6.4.2
6.4.3
6.4.4
siehe BA

DIGIFORCE® 9307

Kapitel 5.13
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)
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Byte
32

33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55

34 of 186

Funktion

M5-1 value_7 (1st Byte)
M5-1 value_7 (2nd Byte)
M5-1 value_7 (3rd Byte)
M5-1 value_7 (4th Byte)
M5-1 value_8 (1st Byte)
M5-1 value_8 (2nd Byte)
M5-1 value_8 (3rd Byte)
M5-1 value_8 (4th Byte)
M5-1 value_9 (1st Byte)
M5-1 value_9 (2nd Byte)
M5-1 value_9 (3rd Byte)
M5-1 value_9 (4th Byte)
M5-1 value_10 (1st Byte)
M5-1 value_10 (2nd Byte)
M5-1 value_10 (3rd Byte)
M5-1 value_10 (4th Byte)
M5-1 value_11 (1st Byte)
M5-1 value_11 (2nd Byte)
M5-1 value_11 (3rd Byte)
M5-1 value_11 (4th Byte)
M5-1 value_12 (1st Byte)
M5-1 value_12 (2nd Byte)
M5-1 value_12 (3rd Byte)

M5-1 value_12 (4th Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)



6.5.3 Mode 3

Daten vom Master zum Slave

Byte
0
1
2
3

Funktion

SPS-Eingange Byte 1
SPS-Eingange Byte 2
SPS-Eingange Byte 3
SPS-Eingange Byte 4

Daten vom Slave zum Master

Byte

0 N o a b~ W DN

10
1"
12
13
14
15
16
17
18
19

Funktion

SPS-Ausgange Byte 1
SPS-Ausgange Byte 2
SPS-Ausgange Byte 3
SPS-Ausgange Byte 4
Bewertungsinformation Byte 1
Bewertungsinformation Byte 2
Bewertungsinformation Byte 3
Bewertungsinformation Byte 4

M5-1 value_1 (1st Byte)

M5-1 value_1 (2nd Byte)
M5-1 value_1 (3rd Byte)
M5-1 value_1 (4th Byte)
M5-1 value_2 (1st Byte)
M5-1 value_2 (2nd Byte)
M5-1 value_2 (3rd Byte)
M5-1 value_2 (4th Byte)
M5-1 value_3 (1st Byte)
M5-1 value_3 (2nd Byte)
M5-1 value_3 (3rd Byte)

M5-1 value_3 (4th Byte)

Abschnitt
6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4

Abschnitt
6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.3.4
6.4.1
6.4.2
6.4.3

6.4.4

siehe BA
DIGIFORCE® 9307
Kapitel 5.13

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

burster

Kommentare

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)
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burster

Byte
20

21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
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Funktion

M5-1 value_4 (1st Byte)
M5-1 value_4 (2nd Byte)
M5-1 value_4 (3rd Byte)
M5-1 value_4 (4th Byte)
M5-1 value_5 (1st Byte)
M5-1 value_5 (2nd Byte)
M5-1 value_5 (3rd Byte)
M5-1 value_5 (4th Byte)
M5-1 value_6 (1st Byte)
M5-1 value_6 (2nd Byte)
M5-1 value_6 (3rd Byte)
M5-1 value_6 (4th Byte)
M5-1 value_7 (1st Byte)
M5-1 value_7 (2nd Byte)
M5-1 value_7 (3rd Byte)
M5-1 value_7 (4th Byte)
M5-1 value_8 (1st Byte)
M5-1 value_8 (2nd Byte)
M5-1 value_8 (3rd Byte)
M5-1 value_8 (4th Byte)
M5-1 value_9 (1st Byte)
M5-1 value_9 (2nd Byte)
M5-1 value_9 (3rd Byte)
M5-1 value_9 (4th Byte)
M5-1 value_10 (1st Byte)
M5-1 value_10 (2nd Byte)
M5-1 value_10 (3rd Byte)
M5-1 value_10 (4th Byte)

M5-1 value_11 (1st Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in



51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77

Funktion

M5-1 value_11 (2nd Byte)

M5-1 value_11 (3rd Byte)
M5-1 value_11 (4th Byte)
M5-1 value_12 (1st Byte)
M5-1 value_12 (2nd Byte)
M5-1 value_12 (3rd Byte)
M5-1 value_12 (4th Byte)
M5-2 value_1 (1st Byte)
M5-2 value_1 (2nd Byte)
M5-2 value_1 (3rd Byte)
M5-2 value_1 (4th Byte
M5-2 value_2 (1st Byte)
M5-2 value_2 (2nd Byte)
M5-2 value_2 (3rd Byte)
M5-2 value_2 (4th Byte)
M5-2 value_3 (1st Byte)
M5-2 value_3 (2nd Byte)
M5-2 value_3 (3rd Byte)
M5-2 value_3 (4th Byte)
M5-2 value_4 (1st Byte)
M5-2 value_4 (2nd Byte)
M5-2 value_4 (3rd Byte)
M5-2 value_4 (4th Byte)
M5-2 value_5 (1st Byte)
M5-2 value_5 (2nd Byte)
M5-2 value_5 (3rd Byte)
M5-2 value_5 (4th Byte)
M5-2 value_6 (1st Byte)

M5-2 value_6 (2nd Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
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Byte
78

79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100
101
102
103
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Funktion

M5-2 value_6 (3rd Byte)
M5-2 value_6 (4th Byte)
M5-2 value_7 (1st Byte)
M5-2 value_7 (2nd Byte)
M5-2 value_7 (3rd Byte)
M5-2 value_7 (4th Byte)
M5-2 value_8 (1st Byte)
M5-2 value_8 (2nd Byte)
M5-2 value_8 (3rd Byte)
M5-2 value_8 (4th Byte)
M5-2 value_9 (1st Byte)
M5-2 value_9 (2nd Byte)
M5-2 value_9 (3rd Byte)
M5-2 value_9 (4th Byte)
M5-2 value_10 (1st Byte)
M5-2 value_10 (2nd Byte)
M5-2 value_10 (3rd Byte)
M5-2 value_10 (4th Byte)
M5-2 value_11 (1st Byte)
M5-2 value_11 (2nd Byte)
M5-2 value_11 (3rd Byte)
M5-2 value_11 (4th Byte)
M5-2 value_12 (1st Byte)
M5-2 value_12 (2nd Byte)
M5-2 value_12 (3rd Byte)

M5-2 value_12 (4th Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float))

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float))

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2 (32-Bit float)



6.5.4 Mode 4

Daten vom Master zum Slave
Byte Funktion
0 SPS-Eingange Byte 1
1 SPS-Eingange Byte 2
2 SPS-Eingange Byte 3
3 SPS-Eingange Byte 4

Daten vom Slave zum Master

Byte Funktion

0 SPS-Ausgange Byte 1

1 SPS-Ausgange Byte 2
SPS-Ausgange Byte 3
SPS-Ausgange Byte 4
Bewertungsinformation Byte 1
Bewertungsinformation Byte 2
Bewertungsinformation Byte 3
Bewertungsinformation Byte 4

M5-1 value_1 (1st Byte)

0 N o a b~ W DN

9 M5-1 value_1 (2nd Byte)
10 M5-1 value_1 (3rd Byte)
11 M5-1 value_1 (4th Byte)
12 M5-1 value_2 (1st Byte)
13 M5-1 value_2 (2nd Byte)
14 M5-1 value_2 (3rd Byte)
15 M5-1 value_2 (4th Byte)
16 M5-1 value_3 (1st Byte)
17 M5-1 value_3 (2nd Byte)
18 M5-1 value_3 (3rd Byte)
19 M5-1 value_3 (4th Byte)

Abschnitt
6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4

Abschnitt
6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.3.4
6.4.1
6.4.2
6.4.3
6.4.4

siehe BA
DIGIFORCE® 9307
Kapitel 5.13

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

burster

Kommentare

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

39 of 186



burster

Byte
20

21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
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Funktion

M5-1 value_4 (1st Byte)
M5-1 value_4 (2nd Byte)
M5-1 value_4 (3rd Byte)
M5-1 value_4 (4th Byte)
M5-1 value_5 (1st Byte)
M5-1 value_5 (2nd Byte)
M5-1 value_5 (3rd Byte)
M5-1 value_5 (4th Byte)
M5-1 value_6 (1st Byte)
M5-1 value_6 (2nd Byte)
M5-1 value_6 (3rd Byte)
M5-1 value_6 (4th Byte)
M5-1 value_7 (1st Byte)
M5-1 value_7 (2nd Byte)
M5-1 value_7 (3rd Byte)
M5-1 value_7 (4th Byte)
M5-1 value_8 (1st Byte)
M5-1 value_8 (2nd Byte)
M5-1 value_8 (3rd Byte)
M5-1 value_8 (4th Byte)
M5-1 value_9 (1st Byte)
M5-1 value_9 (2nd Byte)
M5-1 value_9 (3rd Byte)
M5-1 value_9 (4th Byte)
M5-1 value_10 (1st Byte)
M5-1 value_10 (2nd Byte)
M5-1 value_10 (3rd Byte)
M5-1 value_10 (4th Byte)

M5-1 value_11 (1st Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in



51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77

Funktion

M5-1 value_11 (2nd Byte)

M5-1 value_11 (3rd Byte)
M5-1 value_11 (4th Byte)
M5-1 value_12 (1st Byte)
M5-1 value_12 (2nd Byte)
M5-1 value_12 (3rd Byte)
M5-1 value_12 (4th Byte)
M5-2 value_1 (1st Byte)
M5-2 value_1 (2nd Byte)
M5-2 value_1 (3rd Byte)
M5-2 value_1 (4th Byte)
M5-2 value_2 (1st Byte)
M5-2 value_2 (2nd Byte)
M5-2 value_2 (3rd Byte)
M5-2 value_2 (4th Byte)
M5-2 value_3 (1st Byte)
M5-2 value_3 (2nd Byte)
M5-2 value_3 (3rd Byte)
M5-2 value_3 (4th Byte)
M5-2 value_4 (1st Byte)
M5-2 value_4 (2nd Byte)
M5-2 value_4 (3rd Byte)
M5-2 value_4 (4th Byte)
M5-2 value_5 (1st Byte)
M5-2 value_5 (2nd Byte)
M5-2 value_5 (3rd Byte)
M5-2 value_5 (4th Byte)
M5-2 value_6 (1st Byte)

M5-2 value_6 (2nd Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
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burster

Byte
78

79
80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100
101
102
103
104
105
106

42 of 186

Funktion

M5-2 value_6 (3rd Byte)
M5-2 value_6 (4th Byte)
M5-2 value_7 (1st Byte)
M5-2 value_7 (2nd Byte)
M5-2 value_7 (3rd Byte)
M5-2 value_7 (4th Byte)
M5-2 value_8 (1st Byte)
M5-2 value_8 (2nd Byte)
M5-2 value_8 (3rd Byte)
M5-2 value_8 (4th Byte)
M5-2 value_9 (1st Byte)
M5-2 value_9 (2nd Byte)
M5-2 value_9 (3rd Byte)
M5-2 value_9 (4th Byte)
M5-2 value_10 (1st Byte)
M5-2 value_10 (2nd Byte)
M5-2 value_10 (3rd Byte)
M5-2 value_10 (4th Byte)
M5-2 value_11 (1st Byte)
M5-2 value_11 (2nd Byte)
M5-2 value_11 (3rd Byte)
M5-2 value_11 (4th Byte)
M5-2 value_12 (1st Byte)
M5-2 value_12 (2nd Byte)
M5-2 value_12 (3rd Byte)

M5-2 value_12 (4th Byte)

M1_Curvevalue_1 (1st Byte)
M1_Curvevalue_1 (2nd Byte)

M1_Curvevalue_1 (3rd Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare
Liste M5-2
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)



Byte
107

108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127

Funktion

M1_Curvevalue_1 (4th Byte)
M1_Curvevalue_2 (1st Byte)
M1_Curvevalue 2 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_2 (3rd Byte)
M1_Curvevalue 2 (4th Byte)
M1_Curvevalue_3 (1st Byte)
M1_Curvevalue_3 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_3 (3rd Byte)
M1_Curvevalue_3 (4th Byte)
M1_Curvevalue_4 (1st Byte)
M1_Curvevalue 4 (2nd Byte)
M1_Curvevalue 4 (3rd Byte)
M1_Curvevalue_4 (4th Byte)
M1_Curvevalue 5 (1st Byte)
M1_Curvevalue_5 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_5 (3rd Byte)
M1_Curvevalue_5 (4th Byte)
M1_Curvevalue 6 (1st Byte)
M1_Curvevalue_6 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_6 (3rd Byte)

M1_Curvevalue_6 (4th Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)
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6.5.5 Mode 5

Daten vom Master zum Slave

Byte Funktion

0 SPS-Eingange Byte 1
1 SPS-Eingange Byte 2
2 SPS-Eingange Byte 3
3 SPS-Eingange Byte 4

Daten vom Slave zum Master

Byte Funktion

0 SPS-Ausgange Byte 1

1 SPS-Ausgange Byte 2
SPS-Ausgange Byte 3
SPS-Ausgange Byte 4
Bewertungsinformation Byte 1
Bewertungsinformation Byte 2
Bewertungsinformation Byte 3
Bewertungsinformation Byte 4

M5-1 value_1 (1st Byte)

0 N o a b~ W DN

9 M5-1 value_1 (2nd Byte)
10 M5-1 value_1 (3rd Byte)
11 M5-1 value_1 (4th Byte)
12 M5-1 value_2 (1st Byte)
13 M5-1 value_2 (2nd Byte)
14 M5-1 value_2 (3rd Byte)
15 M5-1 value_2 (4th Byte)
16 M5-1 value_3 (1st Byte)
17 M5-1 value_3 (2nd Byte)
18 M5-1 value_3 (3rd Byte)
19 M5-1 value_3 (4th Byte)
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Abschnitt
6.2.1
6.2.2
6.2.3
6.2.4

Abschnitt
6.3.1
6.3.2
6.3.3
6.3.4
6.4.1
6.4.2
6.4.3

6.4.4
siehe BA

DIGIFORCE® 9307

Kapitel 5.13

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)



21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
46
47
48

Funktion

M5-1 value_4 (1st Byte)

M5-1 value_4 (2nd Byte)
M5-1 value_4 (3rd Byte)
M5-1 value_4 (4th Byte)
M5-1 value_5 (1st Byte)
M5-1 value_5 (2nd Byte)
M5-1 value_5 (3rd Byte)
M5-1 value_5 (4th Byte)
M5-1 value_6 (1st Byte)
M5-1 value_6 (2nd Byte)
M5-1 value_6 (3rd Byte)
M5-1 value_6 (4th Byte)
M5-1 value_7 (1st Byte)
M5-1 value_7 (2nd Byte)
M5-1 value_7 (3rd Byte)
M5-1 value_7 (4th Byte)
M5-1 value_8 (1st Byte)
M5-1 value_8 (2nd Byte)
M5-1 value_8 (3rd Byte)
M5-1 value_8 (4th Byte)
M5-1 value_9 (1st Byte)
M5-1 value_9 (2nd Byte)
M5-1 value_9 (3rd Byte)
M5-1 value_9 (4th Byte)
M5-1 value_10 (1st Byte)
M5-1 value_10 (2nd Byte)
M5-1 value_10 (3rd Byte)
M5-1 value_10 (4th Byte)

M5-1 value_11 (1st Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

burster

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
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Byte
49

50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
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Funktion

M5-1 value_11 (2nd Byte)
M5-1 value_11 (3rd Byte)
M5-1 value_11 (4th Byte)
M5-1 value_12 (1st Byte)
M5-1 value_12 (2nd Byte)
M5-1 value_12 (3rd Byte)
M5-1 value_12 (4th Byte)
M5-2 value_1 (1st Byte)
M5-2 value_1 (2nd Byte)
M5-2 value_1 (3rd Byte)
M5-2 value_1 (4th Byte)
M5-2 value_2 (1st Byte)
M5-2 value_2 (2nd Byte)
M5-2 value_2 (3rd Byte)
M5-2 value_2 (4th Byte)
M5-2 value_3 (1st Byte)
M5-2 value_3 (2nd Byte)
M5-2 value_3 (3rd Byte)
M5-2 value_3 (4th Byte)
M5-2 value_4 (1st Byte)
M5-2 value_4 (2nd Byte)
M5-2 value_4 (3rd Byte)
M5-2 value_4 (4th Byte)
M5-2 value_5 (1st Byte)
M5-2 value_5 (2nd Byte)
M5-2 value_5 (3rd Byte)
M5-2 value_5 (4th Byte)
M5-2 value_6 (1st Byte)

M5-2 value_6 (2nd Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-1

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307



80
81
82
83
84
85
86
87
88
89
90
91
92
93
94
95
96
97
98
99
100
101
102
103
104
105
106

Funktion

M5-2 value_6 (3rd Byte)

M5-2 value_6 (4th Byte)
M5-2 value_7 (1st Byte)
M5-2 value_7 (2nd Byte)
M5-2 value_7 (3rd Byte)
M5-2 value_7 (4th Byte)
M5-2 value_8 (1st Byte)
M5-2 value_8 (2nd Byte)
M5-2 value_8 (3rd Byte)
M5-2 value_8 (4th Byte)
M5-2 value_9 (1st Byte)
M5-2 value_9 (2nd Byte)
M5-2 value_9 (3rd Byte)
M5-2 value_9 (4th Byte)
M5-2 value_10 (1st Byte)
M5-2 value_10 (2nd Byte)
M5-2 value_10 (3rd Byte)
M5-2 value_10 (4th Byte)
M5-2 value_11 (1st Byte)
M5-2 value_11 (2nd Byte)
M5-2 value_11 (3rd Byte)
M5-2 value_11 (4th Byte)
M5-2 value_12 (1st Byte)
M5-2 value_12 (2nd Byte)
M5-2 value_12 (3rd Byte)
M5-2 value_12 (4th Byte)
M1_Curvevalue_1 (1st Byte)
M1_Curvevalue_1 (2nd Byte)

M1_Curvevalue_1 (3rd Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare
Liste M5-2
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert in
der DIGIFORCE® 9307
Liste M5-2

(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)
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Byte
107

108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126
127

128
129
130
131
132
133
134
135
136
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burster

Funktion

M1_Curvevalue_1 (4th Byte)
M1_Curvevalue_2 (1st Byte)
M1_Curvevalue 2 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_2 (3rd Byte)
M1_Curvevalue 2 (4th Byte)
M1_Curvevalue_3 (1st Byte)
M1_Curvevalue_3 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_3 (3rd Byte)
M1_Curvevalue_3 (4th Byte)
M1_Curvevalue 4 (1st Byte)
M1_Curvevalue_4 (2nd Byte)
M1_Curvevalue 4 (3rd Byte)
M1_Curvevalue_4 (4th Byte)
M1_Curvevalue 5 (1st Byte)
M1_Curvevalue_5 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_5 (3rd Byte)
M1_Curvevalue 5 (4th Byte)
M1_Curvevalue_6 (1st Byte)
M1_Curvevalue_ 6 (2nd Byte)
M1_Curvevalue_6 (3rd Byte)
M1_Curvevalue 6 (4th Byte)

Live Value Channel X (1st Byte)
Live Value Channel X (2nd Byte)
Live Value Channel X (3rd Byte)
Live Value Channel X (4th Byte)
Live Value Channel Y1 (1st Byte)
Live Value Channel Y1 (2nd Byte)
Live Value Channel Y1 (3rd Byte)
Live Value Channel Y1 (4th Byte)
Live Value Channel Y2 (1st Byte)

Abschnitt
siehe vorheriges

siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges
siehe vorheriges

siehe vorheriges

Kommentare

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

Benutzerdefinierter Wert im
DIGIFORCE® 9307

Wert in Kurve M1
(32-Bit float)

(32-Bit float)
Kanal X Live-Wert

Aktualisierungsrate der
Live-Werte "%%q.

(32-Bit float)
Kanal X Live-Wert

Aktualisierungsrate der
Live-Werte "%%q,.

(32-Bit float)



Funktion Abschnitt
Live Value Channel X2 (2nd Byte)
Live Value Channel X2 (3rd Byte)
Live Value Channel X2 (4th Byte)

burster

Kommentare

Kanal X Live-Wert

Aktualisierungsrate der
Live-Werte "%,

49 of 186



7 PROFIBUS Azyklische Dienste

Die Dienste sind aus Mastersicht beschrieben.Len: bei Strings ohne abschlieBende 0x0.

7.1 Indirekte Slot-Adressierung z.B. bei Siemens S7
Projekten

Sie kénnen den von Thnen gewiinschten Slot direkt adressieren, wenn Ihr PROFIBUS-Master einen
gewahlten Slot direkt adressieren kann (z.B. Beckhoff, Bosch). Bei einigen PROFIBUS Mastern wird
der Slot aber bereits implizit Gber den gewahlten Mode adressiert (z.B bei Siemens S7).

Fir den Fall, dass Sie bei Ihrem PROFIBUS Master keinen Slot direkt anwahlen kénnen, bietet
DIGIFORCE® 9307 eine Lésung. Sie haben die Mdglichkeit, von ihrem implizit adressierten Slot aus,
auf jeden gewtlinschten anderen Slot zu verlinken. Die Verlinkung ist unter Index 1 méglich und wird in
dem Schaubild unten am Beispiel von Slot 30 erklart. Aus diesem Grund sind die Slots < 30 und die
Indizes < 10 reserviert und fur den normalen Zugriff in der Gerateeinstellung nicht verfligbar.
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burster

Beispiel: DIGIFORCE® 9307 Stationsname eintragen (Slot 30 / Index 19 siehe 7.3.1 Allgemeine

Einstellungen (Slot 30))

Tragen Sie auf der Index-Adresse 1 die
Slot-Adresse des gewtlinschten Slots
ein; hier Adresse 30 fiir Allgemeine
Einstellungen (siehe 7.3.1 Allgemeine
Einstellungen (Slot 30))

Sobald die Slot-Adresse im
DIGIFORCE® 9307 erfolgreich
gemapped ist, kann die eingetragene
Slot-Adresse auf der Index-Adresse
gelesen werden (typ < 100 msec.)

Schreiben Sie jetzt den Stationsnamen
z.B. <Stat14 rechts> (Typ STR max. 15
Zeichen) auf der Index-Adresse 19.

Indirekte
Slot-Adressierung

Slot-Nr. auf Index-Adr. 1

eintragen: 30

Index-Adr. 1
lesen: 30 ?

nein

Index-Adr. 19 schreiben:
<Stat14 rechts>
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7.2 Indirekte Slot-Adressierung

Wenn |hr PROFIBUS Master im DP-V1 Dienst keine beliebige Slot-Adresse schreiben/lesen kann
(z.B. Siemens S7 Umgebung), missen Sie mit Hilfe der indirekten Slot-Adressierung den
gewtnschten Ziel-Slot mappen, siehe Kapitel 7.1 Indirekte Slot-Adressierung z.B. bei Siemens S7

Projekten.
Slot  Index
0-29 O
0-29 1
0-29 29
0-29 10..

240

7.3 Geratekonfiguration

7.31

Slot
30
30
30

30

30

30

30

Beschreibung

Indizes des verlinkten

Slots

Erlaubter Wert
[Nicht erlaubt]

Allgemeine Einstellungen (Slot 30)
Slot 30, Index 1 bis 20

Index Beschreibung

0
1.
10

11

12

13

14

.9
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Reserviert

Geratekennung
Seriennummer

Softwareversion
Softwareversion

Bootloader

Softwareversion
Feldbuskarte

Wert

Digiforce Typ
9307
12345678
V201100

V201100

PB-V201100

W: Nummer des zu linkenden Slots
eintragen
R: Nummer des derzeit gelinkten Slots
lesen
(kein Slot gelinkt: 0)

[Nicht erlaubt]

Bedeutung Wert

Nicht erlaubt
Nicht erlaubt

Typ

u16

Typ

STR
18

STR
11

STR
25

STR
25

STR
25

Len R/W
X
2 RwW
X
RwW
Len R/W
X
X
18 RO
1 RO
25 RO
25 RO
25 RO



Slot
30

30

30

30
30

30

Index

15

16

17

18
19

20

Beschreibung

Analogoptionskarte
Freischaltung

Info: Abgleichdatum
Analogkarte

Info: Abgleichdatum
Analog-Optionskarte

Reserviert

Stationsname

Werkzeugzahler

Slot 30, Index 21 bis 40

Slot
30

30

30

30

30

30

30

Index

21

22

23

24

25

26

27

Beschreibung

Werkzeugzahler
Vorgabewert

Werkzeugzahler
zurlcksetzen

Bediensprache

Datum

Uhrzeit

LCD-Helligkeit

Grafik-Hintergrund
Hell/Dunkel

NO OGN WN=O

07.11.2012

07.11.2012

Stat14 rechts

0 ...
4294967296

Wert
0...
4294967296
EVENT!

A WN=2O

[dd.mm.yyyy]

[hh:mm:ss], 24h

1...10

Bedeutung Wert

Keine Option
Torque

Piezo
Torque+Piezo
Widerstand
Torquet+Widerstand
Piezo + Widerstand

Torque+Piezo+Wider-

stand

Nicht erlaubt

Bedeutung Wert

Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

deutsch
englisch
franzosisch
spanisch
italienisch

Bspl.: 271.09.7963

Bspl. 22:15:00

Integerwert
(10 maximal)

dunkel
hell

Typ
u16

STR
10

STR
10

STR
15

u32

Typ
u32

us

u16

STR
10

STR
u16

u16
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burster

Len R/W
2 RO
10 RO
10 RO

XX
15 RwW
4 RO
Len R/W
4 RwW
1 WO
2 Rw
10 RwW
8 RwW
2 RwW
2 Rw




Slot Index Beschreibung

30 28 Definition der
Funktionstaste F1

im Messmenue

30 29 Definition der
Funktionstaste F2
im Messmenue
30 30 Definition der

Funktionstaste F3
im Messmenue

54 of 186

Bedeutung Wert Typ

Aus u16e
Messmen blattern vor
Messmen blatt. zuriick
Messprogrm. inkrement.
Messprogrm.dekrement.
Tara X

TaraY

Tara Y2

Messung Start/Stopp
Ampel Quittierung 10
Ampel Quittierung NIO
Sensortest
Referenzfahrt
Editiermode

Aus u16e
Messmenl blattern vor
Messmen blatt. zuriick
Messprogrm. inkrement.
Messprogrm.dekrement.
Tara X

TaraY

Tara Y2

Messung Start/Stopp
Ampel Quittierung 10
Ampel Quittierung NIO
Sensortest
Referenzfahrt
Editiermode

Aus u16
Messmeni blattern vor
Messmen blatt. zuriick
Messprogrm. inkrement.
Messprogrm.dekrement.
Tara X

TaraY

Tara Y2

Messung Start/Stopp
Ampel Quittierung 10
Ampel Quittierung NIO
Sensortest
Referenzfahrt
Editiermode

2 RW
2 RW
2 RW



Slot
30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

Index

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

Beschreibung

Definition der
Funktionstaste F4
im Messmenue

Freigabe Messmenue
GRAFIK

Freigabe Messmenue
KURVENSCHAR
in Grafik

Freigabe Messmenue
ALLG KURVDATA

Freigabe Messmenue
GESAMT
(Aus/Smiley/Text)

Freigabe Messmenue
EIN/AUSTRITTS-
WERTE

Freigabe Messmenue
FREIDEF WERTE

Freigabe Messmenue
STATISTIK

Freigabe Messmenue
AUFTRAGSBLATT

Freigabe Messmenue
DREHSCHALTER

Wert

O ONOODORNWN=2O

O O

- O

N0 0O A0 O

Bedeutung Wert

Aus
Messmenl blattern vor
Messmenti blatt. zurtick

Messprogrm. inkrement.
Messprogrm.dekrement.

Tara X

TaraY

Tara Y2

Messung Start/Stopp
Ampel Quittierung 10
Ampel Quittierung NIO
Sensortest
Referenzfahrt
Editiermode

MessmenU gesperrt
Messmeni freigegeben

Messmenl gesperrt
Messmeni freigegeben

MessmenU gesperrt
Messmeni freigegeben

Messmenl gesperrt
Messmeni freigegeben

MessmenU gesperrt
Messmeni freigegeben

Messmenu gesperrt
Messmeni freigegeben

Messmenu gesperrt
Messmeni freigegeben

Messmenl gesperrt
Messmeni freigegeben

Messmenu gesperrt
Messmeni freigegeben

Typ Len
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
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burster

R/W
RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW



burster

Slot 30, Index 41 bis 58

Slot
30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30
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Index Beschreibung

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

Messmenu darstellen,
aktuell dargestelltes
Messmenl lesen

Anmerkung: Hier wird das
Men( ausgewahlt, aber
noch nicht dargestellt. Die
Darstellung erfolgt erst
durch Zugriff auf Slot
30/115.

Zugriffsberechtigung
Passwortschutz ein/aus

Zugriffsberechtigung
GRUNDEINSTELLUNG

Zugriffsberechtigung
MIN EINSTELL

Zugriffsberechtigung
KOMPLETT EINSTELL

Zugriffsberechtigung
KANALEINSTELL

Zugriffsberechtigung
MESSVERFAHREN

Zugriffsberechtigung
BEWERTUNG

Zugriffsberechtigung
SCHALTPUNKTE

Zugriffsberechtigung
EINRICHTBETRIEB
EINFACH

Zugriffsberechtigung
EINRICHTBETRIEB
KOMPLEX

Zugriffsberechtigung
SENSORTEST

Zugriffsberechtigung

Wert

101
102
103
104
105
106
107

108

109
110
111
112
113

N0 N0 N0 20O 20O N0 A0 N0 O

(=]

Bedeutung Wert

Y1 Messkurvenanzeige
Y2 Messkurvenanzeige
Y1 /Y2 Messkurvenanz
Allgm.Kurvendaten Y1
Allgm. Kurvendaten Y2
Smiley, Pass/Fail-Anzg.
Ein- / Austritte der
Rechteckfenster

Ein- / Austritte der
Bewertungslemente
(auBer Rechteckfenster)
Wahlbare Werte 1 - 12
Wahlbare Werte 13 - 24
Statistik Anzeige
Auftragsblatt
Ergebnisse der
Drehschalter Bewertung

Passwortschutz aus
Passwortschutz ein

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt

Typ
u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

Len R/W
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RW
2 RwW
2 RW
2 RW
2 RwW
2 RW
2 RW
2 RW
2 RwW
2 RW



Slot

30

30
30
30

30

Index

54

55
56
57

58

Beschreibung
FREIDEF WERTE

Zugriffsberechtigung
PROGRAMMKOPIE

Reserviert
Masterpasswort

Masterpasswort auf
default setzen

Userpasswort

0000 ... 9999
EVENT!

0000 ... 9999

Slot 30, Index 59 (Zuordnung SPS-Ausgang 1)

Slot
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30

Index
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59

Beschreibung

SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)

Wert

© ©®© N O O AN W N =~ O

1) T N U = T T S U N N
SO © O N O o0 A W N -~ O

Bedeutung Wert
Zugriffsebene freigegbn.

Zugriffsebene gesperrt
Zugriffsebene freigegbn.

Schreiben eines
beliebeigen Bytes I0st
Aktion aus

Bedeutung Wert

Schaltpunkt S3
Schaltpunkt S4

Strobe (Progr.umschalt.)
AO (Progr.umschalt.)
A1 (Progr.umschalt.)
A2 (Progr.umschalt.)
A3 (Progr.umschalt.)
A4 (Progr.umschalt.)
Tara Warnung
Warnung Werkzg.-zéhler
Warnung Gesamt

IO Sensortest
Einrichtbetrieb einfach
Einrichtbetrieb komplex
Messung lauft
Konfigurationsbetrieb
Ampel Alarm

Ampel Verriegelun
Ampel IO (Griin)
Ampel NIO (Rot)

NIO Fenster 1

Typ Len

uie 2

uie 2
us 1

uie 2

Typ Len
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16

N N N N N DN D D DD DD DD DN DN DN DN DN DD DNDDNDdDDN
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burster

R/W

RW

RW
wo

RW

RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW



Slot
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30

30
30
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burster

Index Beschreibung

59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59
59

59
59

SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)

SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)

51
52

Bedeutung Wert

NIO Fenster 2

NIO Fenster 3

NIO Fenster 4

NIO Fenster 5

NIO Fenster 6

NIO Fenster 7

NIO Fenster 8

NIO Fenster 9

NIO Fenster 10

NIO Trapezfenster X 1
NIO Trapezfenster X 3
NIO Trapezfenster Y 1
NIO Trapezfenster X 2
NIO Schwelle 1

NIO Schwelle 2

NIO Schwelle 3

NIO Schwelle 4

NIO Hullkurve 1

NIO Hillkurve 2

NIO Math. Ergebnis 1
NIO Math. Ergebnis 2
NIO Math. Ergebnis 3
NIO Math. Ergebnis 4
NIO Math. Ergebnis 5
NIO Math. Ergebnis 6
NIO Kanal Y1

NIO Kanal Y2

NIO Drehschalter 1
NIO Drehschalter 2

PC Logging aktiv
(OUT_PC_LOGGING)

Referenzfahrt ok

A5 (Programmumschaltg.)

(Nur wenn 128 MP)

u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16

u16
u16

N N N N N DN N N DN DN D DD DD DD DD DN DN DN DN DN DNDDNDDNDNDNDDNDdDDNDD DD

N

RW
RW



Index

59

59
59

Beschreibung

SPS-Ausgang 1 (Pin 2)

SPS-Ausgang 1 (Pin 2)
SPS-Ausgang 1 (Pin 2)

54
55

Bedeutung Wert

A6 (Programmumschaltg.)
(Nur wenn 128 MP)

10 Kanal Y1
10 Kanal Y2

Slot 30, Indices 60 bis 81 (Zuordnung SPS-Ausgénge 2 bis 23)

Slot
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30
30

Index Beschreibung

60
61
62
63
64
65
66
67
68
69
70
71
72
73
74
75
76
77
78
79
80
81

SPS-Ausgang 2 (Pin 6)

SPS-Ausgang 3 (Pin 8)

SPS-Ausgang 4 (Pin 9)

SPS-Ausgang 5 (Pin 10)
SPS-Ausgang 6 (Pin 11)
SPS-Ausgang 7 (Pin 12)
SPS-Ausgang 8 (Pin 13)
SPS-Ausgang 9 (Pin 16)
SPS-Ausgang 10 (Pin 17
SPS-Ausgang 11 (Pin 21
SPS-Ausgang 12 (Pin 22
SPS-Ausgang 13 (Pin 23
SPS-Ausgang 14 (Pin 24
SPS-Ausgang 15 (Pin 25
SPS-Ausgang 16 (Pin 26
SPS-Ausgang 17 (Pin 27
SPS-Ausgang 18 (Pin 28
SPS-Ausgang 19 (Pin 29
SPS-Ausgang 20 (Pin 30
SPS-Ausgang 21 (Pin 31
SPS-Ausgang 22 (Pin 32

)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
)
SPS-Ausgang 23 (Pin 33)

Wert
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59
siehe Slot 59

Bedeutung Wert

Typ Len

uie 2

uie 2
uie 2

Typ Len
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16
u16

N N N N N N N DN D DD DD DN DD DD DN DN DD DNdDNDdDDN
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burster

R/W
RW

RW
RW

RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW
RW



Slot 30, Indices 82 bis 115

Slot
30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

60 of 186

Index

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

96

Beschreibung

Auftragsblatt:
Werker

Auftragsblatt:
Auftrags-nummer

Auftragsblatt: Charge

Auftragsblatt:
Bauteil-bezeichnung

Auftragsblatt:
Seriennummer 1

Auftragsblatt:
Seriennummer 2

Auftragsblatt:
Schichtnummer

Auftragsblatt:
Schichtname
aktuelle Schicht

Auftragsblatt:
Schichtname
Schicht 1

Auftragsblatt:
Schichtname
Schicht 2

Auftragsblatt:
Schichtname
Schicht 3

Auftragsblatt:
Schichtname
Schicht 4

Auftragsblatt:
Schichtname
Schicht 5

Auftragsblatt:
Schichtname
Schicht 6

Auftragsblatt:
Schichtzahler
zurlicksetzen
Schichtauswahl durch
schreiben der
Schichtnummer

Wert

Michael _
Miiller

AN_123456

CHARGE_
257-3

Zylinder_recht
S

SN_12345678
9

SN_98765432
1

Schichtname_
aktuelle_Schic
ht

Schichtname_
Schicht1

Schichtname_
Schicht2

Schichtname_
Schicht3

Schichtname_
Schicht4

Schichtname_
Schichtb

Schichtname_
Schicht6

Schichtnr.

Bedeutung Wert

EVENT!

Schreiben der
Schichtnummer I6scht
den betroffenen
Schichtzahler

Typ

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

u16

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

STR
64

u16

Len R/W
64 Rw
64 RwW
64 RwW
64 RwW
64 RwW
64 RwW
2 RwW
64 RwW
64 Rw
64 RwW
64 RwW
64 Rw
64 RwW
64 RwW
2 WO




30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

30

Index

97

98

99

100

101

102

103

104

105

106

107

108

109

110

Beschreibung

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick akt.
Schicht auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick
Schicht 1 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick
Schicht 2 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick
Schicht 3 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick
Schicht 4 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick
Schicht 5 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler Stlick
Schicht 6 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO akt.
Schicht auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO Schicht
1 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO Schicht
2 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO Schicht
3 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO Schicht
4 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO Schicht
5 auslesen

Auftragsblatt:
Schichtzahler NIO Schicht
6 auslesen

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

0...
4294967296

Bedeutung Wert

Typ Len
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4
us2 4

61 of 186

burster

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO



Slot
30

30

30

30

30

Index Beschreibung

111

112

113

114

115

Ampelfunktion ein/aus

Ampel:
Quittung 10 ein/aus

Ampel:
Quittung NIO ein/aus

Ampel:
Lautstarke Summer

Anzeige Updaten (neu
darstellen)

Reserviert (Slot 31)

Slot
31

Index

XX

Beschreibung

Reservierter Slot

Event!

Wert

Bedeutung Wert

Ampelfunktion nicht aktiv
Ampelfunktion aktiv

I0-Quittungsfunktion.
Ampel nicht aktiv
I0_Quittungsfunktion
Ampel aktiv

NIO-Quittungsfunktion.
Ampel nicht aktiv
NIO_Quittungsfunktion
Ampel aktiv

10: maximale Lautstarke

Schreiben eines
beliebigen Bytes |6st
Aktion aus

Bedeutung Wert
Nicht erlaubt

7.3.2 Kommunikation: Bewegen, Anzeige, Fehlerstati (Slot 32)

Slot
32
32
32

32

32

32

32

32

Index

0
1-9
10

11

12

12

12

12
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Beschreibung
Nicht erlaubt
Reservierter Slot

In die MenUs springen

Update der LCD-Anzeige
auslésen

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Wert

N 2 O

EVENT!

0x00000001

0x00000002

0x00000004

0x00000008

Bedeutung Wert

Messmenl

grafisches Einrichtmen
komplexes Einrichtmenu
EVENT! und Eintrag
Schreiben eines

beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

PREFIX
Adressierungsfehler

Enquiry empfangen im
Slave Mode

Blockcheck Fehler

Kommando Fehler

u16

u16

u16

u16

us

Typ

U16x

U8x

U32x

U32x

U32x

U32x

2 RwW
2 Rw
2 Rw
2

Len R/W
X X
Len R/W
X X

X X

2 WO
1 WO
4 RO
4 RO
4 RO
4 RO



32

32

32

32

32

32

32

32

32

32

32

Index

12

12

12

12

12

12

12

12

12

12

12

12

12

Beschreibung

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Fehlerstatus der internen
seriellen Kommunikation

Wert
0x00000010

0x00000020

0x00000040

0x00000080

0x00000100

0x00000200

0x00000400

0x00000800

0x00001000

0x00002000

0x00004000

0x00008000

0x00010000

Bedeutung Wert

Parameter Fehler

Timeout Receive Timer

Timeout Response Timer

Ungueltiges ! bzw ?

Ungueltige Konfiguration

Skalierfehler

Es liegt keine gueltige
Messung vor

A/D-Wandler uebersteuert

Lesefehler von EEPROM

Uebersteuerung durch
Skalierung

Auslesen der Messkurve
wurde durch Start einer
neuen Messung
unterbrochen

Ungliltige
Huallkurvengrenzen

Der Abgleich hat nicth
funktioniert

Typ Len
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
U32x 4
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RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO

RO



7.3.3 Minimal Einstellmenii (Slot 33)

Slot
33
33
33

33

33

33

Index

0

1-9

10

11

12

13
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Beschreibung
Nicht erlaub
Reservierter Slot

Programmnummer
einstellen

Programmname

Statistik des
Messprogramms
zuricksetzen

Statistik in allen
Messprogrammen
zuricksetzen

Wert

0..31
0...127

Programm-
name

0..31
0...127

EVENT!

Bedeutung Wert Typ
- X
- X
im Standardgerat u16

in der entsprechenden
Gerateversion

STR
20

im Standardgerat u16e

in der entsprechenden
Gerateversion

EVENT! Auswahl durch

schreiben der
Programmnummer

Schreiben eines us
beliebigen Byte l6st
Aktion aus

Len R/W
X X

X X

2 RwW

20 RwW

2 WO

1 WO




7.3.4 Kanaleinstellung allgemein (Slot 34)

Slot
34
34
34

34

Index
0
1-9
10

11

Beschreibung
Nicht erlaub

Reservierter Slot

Kanaleinstellung X-Kanal

Anmerkung: Erst

Einstellung in Index 10, 11,

12 vornehmen, dann mit
Index 13 Gbernehmen!

Kanaleinstellung
Y1-Kanal

Anmerkung: Erst

Einstellung in Index 10, 11,

12 vornehmen, dann mit
Index 13 Gbernehmen!

Wert

©WONO O ANWN=O

burster

Bedeutung Wert Typ Len R/W
- X
- X

Anschlisse: uie 2 RwW
A, DMS

A, Poti

A, Normsignal

B, DMS

B, Poti

B, Normsignal

C, Inkr. TTL

C, Inkr. Sinus 1Vss

C, Inkr. Sinus 11 uAss
D, DMS

D, Poti

D, Normsignal

D, Inkr. TTL

E, Widerstand

F, Piezo

Zeit

reserviert

C, SSi

C, EnDat

Anschlisse: uie 2 RW
A, DMS

A, Poti

A, Normsignal

B, DMS

B, Poti

B, Normsignal

C, Inkr. TTL

C, Inkr. Sinus 1Vss

C, Inkr. Sinus 11 uAss
D, DMS

D, Poti

D, Normsignal

D, Inkr. TTL

E, Widerstand

F, Piezo

Zeit

reserviert

C, SSi

C, EnDat
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Slot
34

34

34

34

66 of 186

Index Beschreibung

12

13

14

15

Kanaleinstellung
Y2-Kanal

Anmerkung: Erst
Einstellung in Index 10, 11,
12 vornehmen, dann mit
Index 13 libernehmen!

Kanaleinstellungen
Ubernehmen

Filter X Kanal

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit* und ,Inkremental nicht
verfliigbar

Filter Y1 Kanal

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit“ und ,Inkremental” nicht
verfliigbar

ONDODAOARNWN=_UD ONODONWN=O

Bedeutung Wert

Anschllsse:

A, DMS

A, Poti

A, Normsignal

B, DMS

B, Poti

B, Normsignal

C, Inkr. TTL

C, Inkr. Sinus 1Vss
C, Inkr. Sinus 11 uAss
D, DMS

D, Poti

D, Normsignal

D, Inkr. TTL

E, Widerstand

F, Piezo

Zeit

Aus

C, SSi

C, EnDat

Die Einstellungen aus
Index 10, 11, 12 werden
Ubernommen.

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus.

Aus

5 Hz Filter
10 Hz Filter
25 Hz Filter
50 Hz Filter
100 Hz Filter
200 Hz Filter
400 Hz Filter
800 Hz Filter

Aus

5 Hz Filter
10 Hz Filter
25 Hz Filter
50 Hz Filter
100 Hz Filter
200 Hz Filter
400 Hz Filter
800 Hz Filter

uie 2 RwW

uie 2 RwW



Slot
34

34

34

34

34

Index

16

17

18

19

20

Beschreibung

Filter Y2 Kanal

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit“ und ,Inkremental” nicht
verfligbar.

Transmitterversorgung
X-Kanal

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
,Piezo“ und ,Widerstand*
nicht verfugbar.

Transmitterversorgung
Y1-Kanal

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
,Piezo“ und ,Widerstand*
nicht verfugbar.

Transmitterversorgung
Y2-Kanal

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
,Piezo® und ,Widerstand*
nicht verfugbar.

Einheit X-Kanal einstellen

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit* und ,\Widerstand® nicht
verfugbar.

Wert

N0 ONOOGNANWN2O

-~

-~

N2V NDDORANWN=2O

Bedeutung Wert Typ

Aus u16
5 Hz Filter

10 Hz Filter

25 Hz Filter

50 Hz Filter

100 Hz Filter

200 Hz Filter

400 Hz Filter

800 Hz Filter

Transmitterversorg. aus u16e
Transmitterversorg. ein

Transmitterversorg. aus u1ée
Transmitterversorg. ein

Transmitterversorg. aus u1ée
Transmitterversorg. ein

Benutzerdef. Einheit 1 u16
Benutzerdef. Einheit 2
Benutzerdef. Einheit 3
mm

N

kN

Nm

Ncm

grd

bar

\

s

ms

burster

Len R/W
2 RW
2 RW
2 RW
2 RW
2 RW
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Slot
34

34

34

34

34

34

34

68 of 186

Index Beschreibung

21

22

23

24

25

26

27

Einheit Y1-Kanal
einstellen

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit“ und ,\Widerstand* nicht
verfluigbar.

Einheit Y2-Kanal
einstellen

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
"Aus", ,Zeit* und

+Widerstand® nicht verfligbar.

Benutzerdefinierte Einheit
1 einstellen

Benutzerdefinierte Einheit
1 einstellen

Benutzerdefinierte Einheit
3 einstellen

Kanal X einmessen und
Messwert zurtickliefern

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit®, "Inkremental” und
+Widerstand® nicht verfigbar

Kanal Y1 einmessen und
Messwert zurtickliefern

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
LZeit®, "Inkremental” und
+~Widerstand* nicht verfiigbar

N21SO©OOINDONWN=2O

©ONO O RNWN=O

10
11
12

abcd

abcd

ijki

EVENT!

EVENT!

Bedeutung Wert Typ

Benutzerdef. Einheit 1 uie 2
Benutzerdef. Einheit 2
Benutzerdef. Einheit 3
mm

N

kN

Nm

Ncm

grd

bar

\%

s

ms

Benutzerdef. Einheit 1 u16 2
Benutzerdef. Einheit 2
Benutzerdef. Einheit 3

mm

N

kN

Nm

Ncm

grd

bar

\Y

s

ms
STR 4
4
STR 4
4
STR 4
4
FLT 4
FLT 4

RW

RW

RW

RW

RO

RO



burster

Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len R/W

34 28 Kanal Y2 einmessen und EVENT! FLT 4 RO
Messwert zuriickliefern

Anmerkung: Eintrag ist bei
den Kanaleinstellungen
JZeit”, "Inkremental" und
+~Widerstand* nicht verfiigbar

34 29 Zu skalierender Kanal 0 Kanal X uie 2 WO
1 Kanal Y1
2 Kanal Y2
34 30 Unterer Skalenwert Betrifft den unter Index 29 = FLT 4 RW
gewahlten Kanal
34 31 Oberer Skalenwert Betrifft den unter Index 29 FLT 4 RW
gewahlten Kanal
34 32 Unterer Kalwert Betrifft den unter Index 29 = FLT 4 RW
gewahlten Kanal
34 33 Oberer Kalwert Betrifft den unter Index 29 = FLT 4 RW
gewahlten Kanal
34 34 Skalierung durchfthren EVENT Eintrag ist bei den us 1 WO
(It. Index 29 .. 33) Kanaleinstellungen , Aus®,

JZeit“, ,Inkremental® und
Widerstand“ nicht
verflgbar

34 35 Kanaleinstellung
sensorspezifisch fir "Poti"

7.3.5 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "Poti" (Slot 35)

Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len R/W

35 0 Nicht erlaubt - - X

35 1-9 Reserviert - - X

35 10 Poti-Speisung X-Kanal 0 5V Speisung ute 2 RW
1 10 V Speisung

35 11 Poti-Speisung Y1-Kanal 0 5V Speisung uie 2 RW
1 10 V Speisung

35 12 Poti-Speisung Y2-Kanal 0 5V Speisung uie 2 RW
1 10 V Speisung
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7.3.6 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "Normsignal" (Slot 36)

Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len
36 0 Nicht erlaubt - -
36 1-9 Reserviert - -

36 10 Normsignal-Eingang 0 5V Eingangsbereich utie 2
X-Kanal 1 10 V Eingangsbereich

36 11 Normsignal-Eingang 0 5V Eingangsbereich uie 2
Y1-Kanal 1 10 V Eingangsbereich

36 12 Normsignal-Eingang 0 5V Eingangsbereich utie 2
Y2-Kanal 1 10 V Eingangsbereich

7.3.7 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "DMS" (Slot 37)

Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len
37 0 Nicht erlaubt - -
37 1-9 Reserviert

37 10 DMS Speisung 0 2,5V Speisung uie 2
X-Kanal 1 5V Speisung
2 10 V Speisung
37 11 DMS Speisung 0 2,5V Speisung uie 2
Y1-Kanal 1 5V Speisung
2 10 V Speisung
37 12 DMS Speisung 0 2,5V Speisung uie 2
Y2-Kanal 1 5V Speisung
2 10 V Speisung
37 13 DMS Eingangsbereich 0 1 mV/V Eingangsbereich ute 2
X-Kanal 1 2 mV/V Eingangsbereich
2 4 mV/V Eingangsbereich
3 10 mV/V Eingangsbereich
4 20 mV/V Eingangsbereich
5 40 mV/V Eingangsbereich

(40 mV/V sind nicht
erlaubt bei 10 V
Speisung)
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Slot
37

37

37

37

37

37

37

37

37

37

Index

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

Beschreibung

DMS Eingangsbereich
Y1-Kanal

DMS Eingangsbereich
Y2-Kanal

DMS Nennkennwert
X-Kanal

DMS Nennkennwert
Y1-Kanal

DMS Nennkennwert
Y2-Kanal

DMS Aussteuerung
X-Kanal abfragen

DMS Aussteuerung
Y1-Kanal abfragen

DMS Aussteuerung
Y2-Kanal abfragen

DMS Shunt X-Kanal

DMS Shunt Y1-Kanal

OONWN=O

0.01 ...

0.01 ..

0.01 ...

0.01 ...

0.01 ..

0.01 ...

OORNWN=_O OORNWN=O

100.0

100.0

100.0

100.0

100.0

100.0

Bedeutung Wert

1 mV/V Eingangsbereich
2 mV/V Eingangsbereich
4 mV/V Eingangsbereich
10 mV/V Eingangsbereich
20 mV/V Eingangsbereich
40 mV/V Eingangsbereich
(40 mV/V sind nicht
erlaubt bei 10 V
Speisung)

1 mV/V Eingangsbereich
2 mV/V Eingangsbereich
4 mV/V Eingangsbereich
10 mV/V Eingangsbereich
20 mV/V Eingangsbereich
40 mV/V Eingangsbereich
(40 mV/V sind nicht
erlaubt bei 10 V
Speisung)

IEEE754 Float

IEEE754 Float

IEEE754 Float

IEEE754 Float

IEEE754 Float

IEEE754 Float

AUS

10 kOhm
59 kOHM
80 kOHM
100 kKOHM
300 kOHM

AUS

10 kOhm
59 kOHM
80 kOHM
100 kOHM
300 kOHM

Typ Len
uie 2
uie 2
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
uie 2
uie 2
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Slot
37

7.3.8 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "Widerstand" (Slot 38)

Slot
38
38
38

38

38

Index Beschreibung

24

DMS Shunt Y2-Kanal

Index Beschreibung

0
1-9
10

11

12

Nicht erlaubt
Reserviert

Widerstand
Eingangsbereich
X-Kanal

Widerstand
Eingangsbereich
Y1-Kanal

Widerstand
Eingangsbereich
Y2-Kanal

Wert

N=_ O N MO

Bedeutung Wert

AUS

10 kOhm
59 kKOHM
80 kOHM
100 kKOHM
300 kOHM

Bedeutung Wert

200 mOhm Bereich
2 kOhm Bereich
100 kOhm Bereich

200 mOhm Bereich
2 kOhm Bereich
100 kOhm Bereich

200 mOhm Bereich
2 kOhm Bereich
100 kOhm Bereich

7.3.9 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "Piezo" (Slot 39)

Slot
39
39
39
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Index

0
1-9
10

Beschreibung
Nicht erlaubt

Reserviert

Piezo Eingangsbereich

X-Kanal

Wert

© ONO O AN WN=O

Bedeutung Wert

1nC Bereich
2nC Bereich
5nC Bereich
10nC Bereich
20nC Bereich
40nC Bereich
80nC Bereich
200nC Bereich
400nC Bereich
1uC Bereich

u16

u16

u16

u16

Len

Len

RW

RW

RW

RW

R/W

RW



burster

Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len R/W
39 11 Piezo Eingangsbereich 1nC Bereich uie 2 RW
Y1-Kanal 2nC Bereich
5nC Bereich

10nC Bereich
20nC Bereich
40nC Bereich
80nC Bereich
200nC Bereich
400nC Bereich

1uC Bereich

39 12 Piezo Eingangsbereich 1nC Bereich utie 2 RW
Y2-Kanal 2nC Bereich
5nC Bereich

10nC Bereich
20nC Bereich
40nC Bereich
80nC Bereich
200nC Bereich
400nC Bereich
1uC Bereich

39 13 Piezo-Kurzschlul} auf/zu Piezo Eingang uie 2 RW
X-Kanal nicht kurzschlief3en

QO ©OONOODOURNWN_UD OCONOOORNWN=O

1 Piezo Eingang
kurzschlief3en
39 14 Piezo-Kurzschluf} auf/zu 0 Piezo Eingang uie 2 RW
Y1-Kanal nicht kurzschlieen
1 Piezo Eingang
kurzschlief3en
39 15 Piezo-Kurzschlul3 auf/zu 0 Piezo Eingang uie 2 RW
Y2-Kanal nicht kurzschlieen
1 Piezo Eingang

kurzschlieRen

7.3.10 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "inkremental" (Slot 40)

Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len R/W
40 0 Nicht erlaubt - - X
40 1-9  Reserviert - - X
40 10 Inkremental 0 Referenzmarke aus u16 2 RW
Referenzmarke 1 Referenzmarke ein
X-Kanal 2 Referenzmarke
abstandskodiert
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Slot
40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40
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Index Beschreibung

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

Inkremental
Referenzmarke
Y1-Kanal

Inkremental
Referenzmarke
Y2-Kanal

Inkremental Setzwert
bei Referenzmarke
X-Kanal

Inkremental Setzwert
bei Referenzmarke
Y1-Kanal

Inkremental Setzwert
bei Referenzmarke
Y2-Kanal

Inkremental
Referenzfahrt ein/aus
X-Kanal

Inkremental
Referenzfahrt ein/aus
Y1-Kanal

Inkremental
Referenzfahrt ein/aus
Y2-Kanal

Inkremental

Bei Start auf Wert setzen
aus/ein

X-Kanal

Inkremental

Bei Start auf Wert setzen
aus/ein

Y1-Kanal

Inkremental

Bei Start auf Wert setzen
aus/ein

Y2-Kanal

Inkremental
Setzwert bei Start
X-Kanal

Inkremental
Setzwert bei Start
Y1-Kanal

N 2 O

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

0
1

LN | O EN

-~

-~

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

Bedeutung Wert

Referenzmarke aus
Referenzmarke ein
Referenzmarke
abstandskodiert

Referenzmarke aus
Referenzmarke ein
Referenzmarke
abstandskodiert

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

aus
ein

aus
ein

aus
ein

ein

aus

ein
aus

ein
aus

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

u16

FLT

FLT

FLT

u16

u16

u16

u16

u16

u16

FLT

FLT

Len R/W
2 RwW
2 RwW
4 RwW
4 RwW
4 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RwW
4 RwW
4 RwW



40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

40

Index

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

Beschreibung

Inkremental
Setzwert bei Start
Y2-Kanal

Inkremental
Grundabstand X-Kanal

Inkremental
Grundabstand Y1-Kanal

Inkremental
Grundabstand Y2-Kanal

Inkremental
Teilungsperiode X-Kanal

Inkremental
Teilungsperiode Y1-Kanal

Inkremental
Teilungsperiode Y2-Kanal

Inkremental
Interpolation X-Kanal

Inkremental
Interpolation Y1-Kanal

Inkremental
Interpolation Y2-Kanal

Inkremental
AbschluRwiderstand
aus/ein X-Kanal

Inkremental
AbschluBwiderstand
aus/ein Y1-Kanal

Inkremental
AbschluRwiderstand
aus/ein Y2-Kanal

Zahlrichtung
positiv/negativ X-Kanal

Zahlrichtung
positiv/negativ X1-Kanal

Zahlrichtung
positiv/negativ Y2-Kanal

Wert

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
-1 und 65000

zwischen
-1 und 65000

zwischen
-1 und 65000

- O

- O

| O <\ O | O

Bedeutung Wert

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Integerwert

Integerwert

Integerwert

aus
ein

aus
ein

aus
ein

positiv
negativ
positiv
negativ
positiv
negativ

Typ Len
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
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RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW




7.3.11 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "SSI" (Slot 41)

Slot Index

41
41
41

4

4

41

41

41

0
1.9
10

11

12

13

14

15

76 of 186

Beschreibung
Nicht erlaubt
Reserviert

SSI-Sensortyp X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 Gibbernommen
werden.

SSI-Sensortyp Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libbernommen
werden.

SSI-Sensortyp Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Kodierung X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Kodierung Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Kodierung Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libbernommen
werden.

Wert

- O - O N 2O N O N O

- O

Bedeutung Wert

Wegsensor
Winkelsensor Singleturn
Winkelsensor Multiturn

Wegsensor
Winkelsensor Singleturn
Winkelsensor Multiturn

Wegsensor
Winkelsensor Singleturn
Winkelsensor Multiturn

Binar
Gray Code

Binar
Gray Code

Binar
Gray Code

u16

u16

u16

u16

u16

u16

Len R/W
X
X
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 Rw
2 Rw
2 Rw



Slot
41

41

4

4

4

41

Index

16

17

18

19

20

21

Beschreibung

SSI-Format X-Kanal

Anmerkung: Nur erlaubt bei
Winkelsensor Multiturn!
Einstellungen missen zum
Schluss durch Schreibzuriff
auf Index 37/38/39
Ubernommen werden.

SSI-Format Y1-Kanal

Anmerkung: Nur erlaubt bei
Winkelsensor Multiturn!
Einstellungen missen zum
Schluss durch Schreibzuriff
auf Index 37/38/39
Ubernommen werden.

SSI-Format Y2-Kanal

Anmerkung: Nur erlaubt bei
Winkelsensor Multiturn!
Einstellungen missen zum
Schluss durch Schreibzuriff
auf Index 37/38/39
Ubernommen werden.

SSI-Paritat X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 (ibernommen
werden.

SSI-Paritat Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSl-Paritat Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

- O

-~

-~

]

]

]

Bedeutung Wert

Rechtsbiindig
Tannenbaum

Rechtsbiindig
Tannenbaum

Rechtsbiindig
Tannenbaum

aus
gerade

aus
gerade

aus
gerade

Typ Len
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
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RW




Sl
4

41

4

41

4

4

ot

22

23

24

25

26

27
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Index Beschreibung

SSI-Taktfrequenz
X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Taktfrequenz
Y 1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 Gibernommen
werden.

SSI-Taktfrequenz
Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Auflésung X-Kanal

Anmerkung: Nur erlaubt bei
Wegsensoren! Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libbernommen
werden.

SSI-Auflésung Y1-Kanal

Anmerkung: Nur erlaubt bei
Wegsensoren! Einstellungen
miuissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libbernommen
werden.

SSI-Auflésung Y2-Kanal

Anmerkung: Nur erlaubt bei
Wegsensoren! Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 Uibbernommen
werden.

N2 O

N 2 O

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

zwischen
- 9999999.0
und 9999999.0

Bedeutung Wert

100 kHz
200 kHz
1 MHz

100 kHz
200 kHz
1 MHz

100 kHz
200 kHz
1 MHz

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Typ
u16

u16

u16

u16

u16

u16

Len R/W
2 RwW
2 RW
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RwW



Slot
41

4

41

4

4

Index

28

29

30

31

32

Beschreibung

SSI-Bitanzahl gesamt
X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 (ibernommen
werden.

SSI-Bitanzahl gesamt
Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Bitanzahl gesamt
Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 (ibernommen
werden.

SSI-Bitanzahl
Winkel Singleturn
bzw. Weg X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libbernommen
werden.

SSI-Bitanzahl
Winkel Singleturn
bzw. Weg Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 Gibernommen
werden.

Wert
0..48
0..48
0...48
0..32
0..32

Bedeutung Wert

Integerwert

Integerwert

Integerwert

Integerwert

Integerwert

Typ Len
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
uie 2
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Slot Index

41 33
41 34
41 35
41 36
41 37
41 38
41 39
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Beschreibung

SSI-Bitanzahl
Winkel Singleturn
bzw. Weg Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
miissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libbernommen
werden.

SSI-Bitanzahl
Umdrehungen bei Winkel
Multiturn X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Bitanzahl
Umdrehungen bei Winkel
Multiturn Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 libernommen
werden.

SSI-Bitanzahl
Umdrehungen bei Winkel
Multiturn Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
missen zum Schluss durch
Schreibzuriff auf Index
37/38/39 Gibbernommen
werden.

SSI-Einstellungen Prifen
& Ubernehmen X-Kanal

SSI-Einstellungen Prifen
& Ubernehmen Y1-Kanal

SSI-Einstellungen Prifen
& Ubernehmen Y2-Kanal

Wert Bedeutung Wert

0..32 Integerwert

0..32 Integerwert

0..32 Integerwert

0..32 Integerwert

EVENT! Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

EVENT! Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

EVENT! Schreiben eines

beliebigen Bytes I6st

Aktion aus

u16

u16

u16

us

us

us

RW

RW

RW

RW

WO

WO

wo



7.3.12 Kanaleinstellung sensorspezifisch fiir "EnDAT" (Slot 42)

Slot
42
42
42

42

42

42

42

Index

0

1..

10

11

12

13

14

9

Beschreibung
Nicht erlaubt
Reserviert

EnDAt Sensordaten
auslesen X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss
durch Schreibzuriff auf
Index 16 lbernommen
werden.

EnDAt Sensordaten
auslesen Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss
durch Schreibzuriff auf
Index 17 Gbernommen
werden.

EnDAt Sensordaten
auslesen Y2-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss
durch Schreibzuriff auf
Index 18 Gibbernommen
werden.

EnDat Taktfrequenz
X-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss
durch Schreibzuriff auf
Index 16 ilbernommen
werden.

EnDat Taktfrequenz
Y1-Kanal

Anmerkung: Einstellungen
muissen zum Schluss
durch Schreibzuriff auf
Index 17 Gbernommen
werden.

Wert

EVENT!

EVENT!

EVENT!

W N 2O

wWMN 2O

Bedeutung Wert

Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

100k Hz
200 kHz
1 MHz
2 MHz

100k Hz
200 kHz
1 MHz
2 MHz

Typ Len
us 1
us 1
us 1
u16 2
u16 2
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Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len R/W

42 15 EnDat Taktfrequenz 0 100k Hz u16 2 RW
Y2-Kanal 1 200 kHz
2 1 MHz
Anmerkung: Einstellungen 3 2 MHz
mussen zum Schluss
durch Schreibzuriff auf
Index 18 ibernommen
werden.
42 16 EnDat Sensorsetup EVENT! Schreiben eines us 1 woO
Ubernehmen X-Kanal beliebigen Bytes I0st
Aktion aus
Anmerkung: Sensordaten
mussen zuvor gelesen und
Taktfrequenz muss
eingestellt worden sein.
42 17 EnDat Sensorsetup EVENT! Schreiben eines us 1 woO
Ubernehmen Y1-Kanal beliebigen Bytes I6st
Aktion aus
Anmerkung: Sensordaten
mussen zuvor gelesen und
Taktfrequenz muss
eingestellt worden sein.
42 18 EnDat Sensorsetup EVENT! Schreiben eines us 1 woO
Ubernehmen Y2-Kanal beliebigen Bytes I6st
Aktion aus
Anmerkung: Sensordaten
missen zuvor gelesen und
Taktfrequenz muss
eingestellt worden sein.
42 19 EnDat Status X-Kanal 0 Bereit u16 2 RW
1 Fehler
Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
42 20 EnDat Status Y1-Kanal 0 Bereit u1ée 2 RW
1 Fehler
Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
42 21 EnDat Status Y2-Kanal 0] Bereit u16 2 RW
1 Fehler
Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
42 22 EnDat Norm X-Kanal 0 EnDat 2.1 u1ée 2 RW
1 EnDat 2.2
Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende
42 23 EnDat Norm Y1-Kanal 0] EnDat 2.1 u16 2 RW
1 EnDat 2.2

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende
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42

42

42

42

42

42

42

Index

24

25

26

27

28

29

30

31

Beschreibung

EnDat Norm Y2-Kanal
Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat
Sensorbezeichnung
X-Kanal

Anmerkung: Nur bei

EnDat 2.2 verfiigbar! Siehe

Bemerkung am Slotende.

EnDat
Sensorbezeichnung
Y1-Kanal

Anmerkung: Nur bei

EnDat 2.2 verfugbar! Siehe

Bemerkung am Slotende.

EnDat
Sensorbezeichnung
Y2-Kanal

Anmerkung: Nur bei

EnDat 2.2 verfugbar! Siehe

Bemerkung am Slotende.
EnDat Sensorseriennr.
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
EnDat Sensorseriennr.
Y1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
EnDat Sensorseriennr.
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
EnDat Sensortyp
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

"Winkel
Z-Achse"

"Winkel
Z-Achse"”

"Winkel
Z-Achse"”

SN1234567890

SN1234567890

SN1234567890

Y

Bedeutung Wert

EnDat 2.1
EnDat 2.2

Weg

Winkel Singleturn

Winkel Multiturn

Typ
u16

STR20

STR20

STR20

STR20

STR20

STR20

STR20

83 of 186

burster

Len R/W
2 RwW
20 RwW
20 RwW
20 RwW
20 RwW
20 RwW
20 RwW
20 RwW




Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert Typ Len R/W

42 32 EnDat Sensortyp 0 Weg STR20 20 RW
Y1-Kanal 1 Winkel Singleturn
2 Winkel Multiturn

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 33 EnDat Sensortyp
Y2-Kanal

S

Weg STR20 20 RW
Winkel Singleturn
2 Winkel Multiturn

Y

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 34 EnDat Bitanzahl gesamt 0..48 Integerwert u16 2 RW
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 35 EnDat Bitanzahl gesamt 0..48 Integerwert u16 2 RW
Y1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 36 EnDat Bitanzahl gesamt 0...48 Integerwert u1e 2 RW
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 37 EnDat Bitanzahl Weg 0..32 Integerwert u1e 2 RW
bzw. Winkel Singleturn
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 38 EnDat Bitanzahl Weg 0..32 Integerwert u1e 2 RW
bzw. Winkel Singleturn
Y1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

42 39 EnDat Bitanzahl Weg 0..32 Integerwert u1e 2 RW
bzw. Winkel Singleturn
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.
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42

42

42

42

42

42

42

Index

40

41

42

43

44

45

46

47

Beschreibung

EnDat Bitanzahl Winkel
Multiturn
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Bitanzahl Winkel
Multiturn
Y1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Bitanzahl Winkel
Multiturn
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Auflésung
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Auflésung
Y 1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Auflésung
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Messlange bei
Weg-Sensor
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Messlange bei
Weg-Sensor
Y1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

Bedeutung Wert

Integerwert

Integerwert

Integerwert

zwischen Floatwert
-9999999.0 und

9999999.0

zwischen Floatwert
-9999999.0 und

9999999.0

zwischen Floatwert

-9999999.0 und
9999999.0

16-Bit-

Integerwert

16-Bit-
Integerwert

Typ Len
u16 2
u16 2
u16 2
FLT 4
FLT 4
FLT 4
u16 2
u16 2
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Slot
42

42

42

42

42

42

42
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Index Beschreibung

48

49

50

51

52

53

54

EnDat Messlange bei
Weg-Sensor
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Einheit
der Messlange
X-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Einheit
der Messlange
Y1-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Einheit
der Messlange
Y2-Kanal

Anmerkung: Siehe
Bemerkung am Slotende.

EnDat Maximale
Taktfrequenz
X-Kanal

Anmerkung: Nur bei
EnDat 2.2 verfligbar. Siehe
Bemerkung am Slotende

EnDat Maximale
Taktfrequenz
Y1-Kanal

Anmerkung: Nur bei
EnDat 2.2 verfugbar. Siehe
Bemerkung am Slotende

EnDat Maximale
Taktfrequenz
Y2-Kanal

Anmerkung: Nur bei
EnDat 2.2 verfugbar. Siehe
Bemerkung am Slotende

Wert

16-Bit-
Integerwert

W N 2O WN 2O

W N 2O

16-Bit-
Integerwert

16-Bit-
Integerwert

16-Bit-

Integerwert

Bedeutung Wert

TP (Teilungsperioden)
um (Mikrometer)

mm (Millimeter)

m (Meter)

TP (Teilungsperioden)
um (Mikrometer)

mm (Millimeter)

m (Meter)

TP (Teilungsperioden)
um (Mikrometer)

mm (Millimeter)

m (Meter)

Typ
u16

u16

u16

u16

u16

u16

u16

Len R/W
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RwW
2 RW
2 RwW
2 RW



Slot
42

42

42

Index

55

56

57

Beschreibung

EnDat Manuellen
Sensorsetup Ubertragen
X-Kanal

Anmerkung: Sensordaten
mussen zuvor in die
Indices 19..54 eingetragen
worden sein!

EnDat Manuellen
Sensorsetup Ubertragen
Y1-Kanal

Anmerkung: Sensordaten
mussen zuvor in die
Indices 19..54 eingetragen
worden sein!

EnDat Manuellen
Sensorsetup Ubertragen
Y2-Kanal

Anmerkung: Sensordaten
mussen zuvor in die
Indices 19..54 eingetragen
worden sein!

Wert
EVENT!

EVENT!

EVENT!

Bedeutung Wert

Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

burster

Typ Len R/W

us

us

us

1 WO
1 WO
1 WO
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Slot Index Beschreibung Wert Bedeutung Wert

42 19 ..
54

Bemerkung zu den
Slots19...54:

Das Lesen dieser Eintrage
macht nur Sinn, wenn
zuvor die Daten vom
Sensor ausgelesen wurden
(Index 10,11,12)

Hier Kdnnen auch
Sensordaten geschrieben
werden. Dies birgt eine
gewisse Gefahr: Falls nicht
zum Sensor passende
Daten geschrieben
werden, kénnen die
Messergebnisse des
Sensors nicht mehr richtig
gelesen werden!

Im Zweifelsfall sollten hier
nicht die Daten manuell
geschrieben sondern per
Index 10/11/12 aus dem
Sensor ausgelesen
werden!

Nachdem alle Sensordaten
fir den betroffenen Kanal
geschrieben wurden,
missen die noch durch
einen Schreibzugriff auf
Index 55/56/57 ins Gerat
Ubertragen und danach
durch einen Schreibzugriff
auf Index16/17/18 ins
Gerateinterne FPGA
Ubernommen werden.

7.3.13 Tara (Slot 43)

Slot Index
43 0

43 1..9
43 10

43 11

43 12
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Beschreibung Wert Bedeutung Wert
Nicht erlaubt - -

Reserviert - -

Tara bei Messstart 0 aus

X-Kanal 1 ein

Tara bei Messstart 0 aus

Y1-Kanal 1 ein

Tara bei Messstart 0 aus

Y2-Kanal 1 ein

u16

u16

u16

Len R/W
Len R/W
X
X
2 RwW
2 RwW
2 RwW



43

43

43

43

43

43

43

43

43

43

43

43

43

Index

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

Beschreibung

Tara-Vorgabewert
X-Kanal

Tara-Vorgabewert
Y1-Kanal

Tara-Vorgabewert
Y2-Kanal

Tara-Warnung
aus-/einschalten
X-Kanal

Tara-Warnung
aus-/einschalten
Y1-Kanal

Tara-Warnung
aus-/einschalten
Y2-Kanal

Tara-Warngrenze
einstellen
X-Kanal

Tara-Warngrenze
einstellen
Y1-Kanal

Tara-Warngrenze
einstellen
Y2-Kanal

X-Kanal Tarieren

Tara X-Kanal I6schen

Y1-Kanal Tarieren

Tara Y1-Kanal |[6schen

Y2-Kanal Tarieren

Wert

zwischen
-9999999.0
und 9999999.0

zwischen
-9999999.0
und 9999999.0

zwischen
-9999999.0
und 9999999.0

0
1

zwischen 1.0
und 20.0

zwischen 1.0
und 20.0

zwischen 1.0

und 20.0

EVENT!

EVENT!

EVENT!

EVENT!

EVENT!

Bedeutung Wert

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert,
Float nach IEEE754

aus
ein

aus
ein

aus
ein

Floatwert,
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I0st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

Typ Len
FLT 4
FLT 4
FLT 4
u16 2
u16 2
u16 2
FLT 4
FLT 4
FLT 4
us 1
us 1
us 1
us 1
us 1
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RW

RW

RW

WO

WO

WO

wo

WO



Slot
43

7.3.14 Messverfahren (Slot 44)

Slot
44
44
44

44

44

44

44

44

44

44

Index Beschreibung

27

Index

0
1
10

11

12

13

14

15

16

17

.9
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Tara Y2-Kanal I6schen

Beschreibung
Nicht erlaubt
Reserviert

X-Abtastung
aus/einschalten

X-Abtastschritt

Y 1-Abtastung
aus/einschalten

Y1-Abtastschritt

Y2-Abtastung
aus/einschalten

Y2-Abtastschritt

Zeit-Abtastung
aus/einschalten

Zeit-Abtastschritt

Wert
EVENT!

Wert

0
1

zwischen 0.0
und 9999999.0

0
1

zwischen 0.0
und 9999999.0

0
1

zwischen 0.0
und 9999999.0

0
1

zwischen 0.0
und 9999999.0

Bedeutung Wert

Schreiben eines
beliebigen Bytes I6st
Aktion aus

Bedeutung Wert

aus
ein

Floatwert

Float nach IEEE754
aus

ein

Floatwert

Float nach IEEE754
aus

ein

Floatwert

Float nach IEEE754
aus

ein

Floatwert

Float nach IEEE754

Typ

u16

FLT

u16

FLT

u16

FLT

u16

FLT

Len

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW

RW



Slot
44

44

44

44

44

44

44

44

Index

18

19

20

21

22

23

24

25

Beschreibung

Bezug der Kurve
einstellen

Anmerkung: Unter-
schreitung® ist nicht
erlaubt, wenn der jeweilige
Kanal auf Zeit eingestellt
ist.

Bezugslinie Y1
einstellen

Bezugslinie Y2
einstellen

Triggerlinie Y1 einstellen

Triggerlinie Y2 einstellen

Pretrigger-Anzeige
ein/aus

Umkehrpunkt einstellen

,Kurve erfassen bis*
einstellen

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

N0 WN=2O 2O

Bedeutung Wert

Absolut

Endkraft

Y1 Bezugslinie
Uberschreitung

Y1 Bezugslinie
Unterschreitung

Y1 Trigger
Uberschreitung

Y1 Trigger
Unterschreitung

Y2 Bezugslinie
Uberschreitung (nicht
erlaubt, wenn Y2 Kanal
aus)

Y2 Bezugslinie
Unterschreitung (nicht
erlaubt, wenn Y2 Kanal
aus)

Y2 Trigger
Uberschreitung (nicht
erlaubt, wenn Y2 Kanal
aus)

Y2 Trigger
Unterschreitung (nicht
erlaubt, wenn Y2 Kanal
aus)

Floatwert
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

aus
ein
XMIN
XMAX

YMIN
YMAX

Gesamte Kurve
bis Umkehrpunkt

Typ Len
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
u16 2
u16 2
u16 2
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RW
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RW
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RW
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Slot
44

44

44

44

44

44

44

44

44
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Index Beschreibung

26

27

28

29

30

31

32

33

34

Startmode einstellen

Stoppmode einstellen

Startwert X fiir internen
Start einstellen

Startwert Y1 flr internen
Start einstellen

Startwert Y2 flr internen
Start einstellen

Stoppwert X flr internen
Start einstellen

Stoppwert Y1 fir
internen Start einstellen

Stoppwert Y2 fir
internen Start einstellen

Stopp-Timeout-Wert
einstellen

NO O RN WNO

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

Bedeutung Wert Typ

Extern u16
X Uberschreitung

X Unterschreitung
Y1 Uberschreitung
Y1 Unterschreitung
Y2 Uberschreitung
(nicht erlaubt falls Y2
ausgeschaltet)

Y2 Unterschreitung
(nicht erlaubt falls Y2
ausgeschaltet)

Extern u16
X Uberschreitung

X Unterschreitung
Y1 Uberschreitung
Y1 Unterschreitung
Timeout

Anzahl Messwerte
Y2 Uberschreitung
(nicht erlaubt falls Y2
ausgeschaltet)

Y2 Unterschreitung
(nicht erlaubt falls Y2
ausgeschaltet)

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Floatwert FLT
Float nach IEEE754

Len R/W
2 RwW
2 RwW
4 RW
4 RW
4 RwW
4 RW
4 RwW
4 RwW
4 RwW



Index

35

36

Beschreibung

Stopp Anzahl
Messwerte einstellen

Aufbiegungsfaktor
einstellen

Wert
0 bis 5000

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

Bedeutung Wert

Integerwert

Floatwert
Float nach IEEE754

7.3.15 Bewertung Rechteckfenster Fenster 1 (Slot 45)

Slot
45
45
45

45

45

45

45

45

45

Index

0
1
10

11

12

13

14

15

16

.9

Beschreibung
Nicht erlaubt
Reserviert

Fenster 1 aus/ein

Fenster 1 Grenze Xmin

Anmerkung: Eintrag muss
noch mit Index 15
Ubernommen werden.

Fenster 1 Grenze Xmax

Anmerkung: Eintrag muss
noch mit Index 15
Ubernommen werden

Fenster 1 Grenze Ymin

Anmerkung: Eintrag muss
noch mit Index 15
Ubernommen werden

Fenster 1 Grenze Ymax

Anmerkung: Eintrag muss
noch mit Index 15
Ubernommen werden

Fenster 1 Grenzen
ubernehmen

Anmerkung: In Index 11,
12, 13, 14 eingetragene
Werte werden
Ubernommen

Fenster 1 Eintritt links
Anmerkung: Eintrag muss

noch mit Index 24
Ubernommen werden

Wert

0
1

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

zwischen
-9999999.0 und
9999999.0

EVENT!

Bedeutung Wert

aus
ein

Floatwert

Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Floatwert
Float nach IEEE754

Schreiben eines
beliebigen Bytes |6st
Aktion aus

nein
ja

Typ Len
u16 2
FLT 4
Typ Len
u16 2
FLT 4
FLT 4
FLT 4
FLT 4
us 1
u16 2
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burster

R/W

RW

RW

RW

RW

RW

wo

RW



Slot
45

45

45

45

45

45

45

45
